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EE Montage- und Kalibrieranleitung Stellantriebe

m Mounting and calibrating instructions Actuators

Instructions de montage et de calibrage Actionneurs

Instruktioner for montering och kalibrering  Stélldon

BNl Montage- en kalibratie-instructies Actuators

ﬂ Istruzioni di montaggio e taratura Attuatori

Asennus- ja kalibrointiohjeet Toimilaitteet

m Instrucciones de montaje y calibrado Actuadores

EEl Monterings- og kalibreringsvejledning Aktuatorer

Pl Instrukcje montazu i kalibracji Sitowniki

E Pokyny pro montaz a kalibraci Akéni ¢leny

M Szerelési és kalibralasi utmutatasok Miikodtetok SINISHS

Bl 0Odnyiec TomoBéTonc kai BaBuovopunong EvepyoTroinTtég SQL341 E_ .
M Vhctpykumm no kpennenuio 1 kanubposke  McnonHUTeNbHbIE YCTPOWCTBA

B s BT SQL361E..
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ABV13402680Z204

de

oStets Federringe verwenden und Schrauben festziehen.

eLockere Schrauben kénnen bewirken, dass die
Positionsriickmeldeeinheit versagt, obwohl der Stellantrieb
korrekt positioniert ist.

en

eAlways use lock washers and tighten the bolts.
eLoose bolts may cause the position feedback unit to fail even
when the actuator is correctly in place.

fr

e Utilisez toujours des rondelles de blocage et serrez les boulons.

eDes boulons desserrés peuvent entrainer la défaillance de
I'unité de retour de position méme lorsque I'actionneur est cor-
rectement en place.

sV

eAnvand alltid lasbrickor och dra at skruvarna.
eL0sa skruvar kan leda till att Iagesaterkopplingsenheten gar
sonder dven om stalldonet sitter riktigt.

nl

*Gebruik altijd borgringen en draai de bouten vast.
eLosse bouten kunnen ertoe leiden dat de positieterugkoppeling
uitvalt, zelfs wanneer de actuator correct is geplaatst.

eUtilizzre sempre le rondelle elastiche e stringere i bulloni.

«| bulloni allentati possono causare il malfunzionamento dell'unita
di retroazione di posizione anche quando I'attuatore & corretta-
mente in posizione.

eKayta aina lukitusaluslevyja ja kirista pultit.
e Oysat pultit voivat aiheuttaa sijainnin palauteyksikon toimimat-
tomuutta, vaikka toimilaite on oikein paikoillaan.

es

eUtilice siempre arandelas de bloqueo y apriete los pernos.

eLos pernos sueltos podrian causar que la unidad de retroali-
mentacion de posicion falle incluso cuando el actuador esta cor-
rectamente situado.

da

eBrug altid laseskiver, og spaend altid boltene.
eLgse bolte kan fa positionsfeedback-enheden til at svigte, selv
nar aktuatoren er korrekt pa plads.

pl

e Zawsze stosowac¢ podktadki kontrujgce i dokrecac $ruby.

eNiedokrecone $ruby mogg skutkowaé awarig jednostki
informacji zwrotnej o potozeniu, nawet jesli sitownik znajduje sig
w prawidtowym potozeniu.

cz

oV/zdy pouzijte pojistné podlozky a utdhnéte Srouby.
ePovolené Srouby by mohly zpUsobit poruchu zpétnovazebni jed-
notky polohy i v pfipadé, Ze by byl akéni €len spravné na misté.

hu

eMindig hasznaljon rugds alatétet, és a csavart huzza meg.

*A meglazult csavarok a helyzet-visszacsatolé egység me-
ghibasodasat okozhatjak, még akkor is, ha a mikodtetd
megfeleléen a helyén van.

el

eNa xpnoipoTtrolgite TTAvTOTE SAKTUAIOUG OUYKPATNONG Kal V&
O@iyYETE TOUG KOXAIEG.

«O1 xahapoi koxAieg pTropei va TpokaAécouv BAGBN atn povada
avadpaong B€ong akéua Kal av O EVEPYOTTOINTAG gival OTN
owaoTh Béan.

ru

eBcerga ncnonb3oBaTb CTOMOPHbIE Wanbbl 1 3aTarMBaTb 60MThI.

eOcnabneHHble 60NTbl MOTyT BbI3biBaTb cOO Grioka obpaTHOM
CBSI3V MO MOJIOXKEHWIO, AAXe €CNK UCMONHUTENbHOE YCTPOCTBO
PacnonoXeHo NpaBuIbHO.

zh

o S5 E FABUR B 7 I iR
o BRREFA BT Rt 5 BT BRIS4T B A7 ) 7 B R 1513 B R AL

tr

eHer zaman kilit rondelalari kullanin ve civatalari sikin.

eGevsek civatalar, aktiatér dogru sekilde yerine otursa bile
pozisyon hakkinda geri bildirim veren Gnitenin arizalanmasina
neden olabilir.
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ABV13402680Z06

de Stromkabel von Signalkabeln trennen

en Separate power cables from signal cables

fr Séparez les cables électriques des cables de signalisation.
&7 Separera stromkablar fran signalkablar

ni Scheid de voedingskabels van de signaalkabels

it Separare i cavi di alimentazione da quelli di segnale

fi Erista virtakaapelit signaalikaapeleista

e Separe los cables de alimentacion de los cables de sefial
da Adskil stramkabler fra signalkabler

P! | oddzielic kable zasil jgce od kabli sygnatowych

€Z | Oddslte napajeci kabely od signalnich.

hu Kuldnitse el az er6saramu kabeleket a jelzé kabelektdl

el AlayxwpioTe Ta KOAWdIA TPOYodoTiag aTTd T& KAAWSIA OAPATOG
bl OtgenuTb cunoBble kabenm oT curHanbHbIx kabenen

zh | SIFERRIREAE T4

tr

Glg kablolarini sinyal kablolarindan ayirin

~
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SQL361E100...1200 de | Zubehor da Tilbehor
pl Element
en Accessory .
pomocniczy
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c1 c2
ASC10.21 | ASC10.21 Y v m Y12 Y14 L N
Hilfsschalter Hilfsschalter SP;)izlrtlglnlerung rz(c)aslclitljonngsrmk Messneutralleit Steuersignal Steuersignal Potential des
de | GESCHLOSS OFFEN DCO. 10V DCO. 10V ler GESCHLOSS OFFEN (O) Systems Neutralleiter
EN 4. 20 mA 4. 20 mA EN (S) AC 230 V
Auxiliary switch | Auxiliary switch | Positioning sig- | Position feed-  |Measuring Control signal Control signal System potential |Neutral
- CLOSED OPEN nal back neutral CLOSED (S) OPEN (O) AC 230 V
DCO0..10V DCO...10V
4...20 mA 4...20 mA
Interrupteur Interrupteur gilt?c?:r:gr?]gr?t- z;—:i:)c:]ur de po- Mesure du Signal de com- (Signal de com- |Potentiel
fr | auxiliaire auxiliaire CCO0..10V CCO.10V I|neutre mande FERME|mande systémique Neutre
FERME OUVERT 4 2(-)“mA 4 2(-)-ﬁ1A (S) OUVERT (O) |CA 230V
Positionssign | Positionsaterk .
sv Hjalpbrytare | Hjélpbrytare |al oppling Matning av Styrsignal Styrsignal :Iystempotentl Neutral
STANGD OPPNA DCO-10V DCO-10V neutral ledare |STANGD (S) |OPPEN (O) AC 230 V
4-20 mA 4-20 mA
Hulpschakela |Hulpschakela | Positiesignaal POS|_t|eterugko Stuursignaal . Systeempotent
ppeling Meten van de Stuursignaal  |;
nl |ar ar DCO...10V DCO0..10V  |nuldraad GESLOTEN OPEN (0) ieel Nuldraad
GESLOTEN | OPEN 4...20 mA 4 2(-)-ﬁ1A (S) AC 230 V
Segnale di .
Interruttore Interruttore posiziona- ;et:?jzzilgrr,‘s Misurazione Segnale di Segnale di Potenziale del
it | ausiliario ausiliario mento DCpO 10V |del filo neutro controllo controllo circuito Filo neutro
CHIUSO APERTO DCO0..10V 4 2(.)“mA CHIUSO (S) |APERTO (O) |[AC 230V
4...20 mA
Asentosignaal | Asentopalaut Ohjaussignaali Jarjestelmapot
& | Apukytkin Apukytkin i e Mittaus sUL JET'IgU Ohjaussignaali [~ P Nollaiondin
SULJETTU AVOIN DCO0...10V DC0...10 V  |nollajohdin (S) AVOIN (O) AC 230 V I
4...20 mA 4...20 mA
Sefial de po- Retroalimen-
Interruptor Interruptor sicionamignto tacion de po- Medicion de la Sefal de con- [Sefial de con- |Potencial del
es | auxiliar auxiliar CCO.10V sicion linea neutra trol CERRADA |trol ABIERTA |sistema Neutra
CERRADO ABIERTO 4 2(.)“mA DCO...10V (S) (O) 230 V de CA
4...20 mA
. Positionerings | Positionsfeed .
da Hjeelpeafbry- I(;Ije?alpeafbry- signal back Maling neutral Styresignal Styresignal Slséstempotentl Neutral
der LUKKET ABEN DCO0...10V DCO...10V LUKKET (S) |ABENT (O) AC 230 V
4...20 mA 4...20 mA
Sygnat Informacja Svanat
Przetgcznik Przetgcznik ustawiania zwrotna o Pomiar st)égrownicz Sygnat Potencjat
pl | pomocniczy | pomocnicy potozenia potozeniu neutraln Z AMKNIE,'IYY sterowniczy ukfadu Neutralny
ZAMKNIETY | OTWARTY DCO0...10V DCO...10V Y (S) OTWARTY (O)|AC 230 V
4...20 mA 4...20 mA
Pomocny Pomocny Signal polohy Zopleotrr]\a vazba Ridici signal Ridici signal  |Potencial
cz|spina¢  |spinaé  [DCO-10V  |BROW .\ INeutral mefeni |y 200 (s) [OTEVRENY  |systému Neutral
ZAVRENY OTEVRENY |4-20 mA 4-20 MA (O) AC 230 V
o na o an .. | Helyzetvisszaj
Klegesz!to Klegesz[to Helyzetjelz6 elzé Méréssemlege [Vezérlgel Vezérijel Re'ndszerpoten
hu | kapcsolo kapcsolo DCO0..10V DCO. 10V s ZARVA (S) NYITVA (O) cial Semleges
ZARVA NYITVA 4...20 mA 4 2(.).;nA AC 230 V
2Apa .
BonénTikog Bon6ntikég EVTOTTIOMOU ggngcon MéTono SEuG EAEVYOU  |SALG EAEYYOU Auvapikéd
el | dIaKOTITNG O1aKOTITNG Béong DC r(])g 10V ouéépgpgu KR”EIZTJ X(S) AIIIIHOIKTOYX(O) ouotuarog  |Oudétepo
KAEIZTOX ANOIKTOZ DCO0..10V 4 2(.)-;11A AC 230 V
4...20 mA
CurHan Ob6paTtHas
Bcnomoraten | Bcnomoraten | no3vumoHMpo | CBA3b MO KOHTDOMBHBIA KOHTDOMBHBIN CUCTEMHBI
ru bHbIV bHbIV BaHUs nonoxenuto  (MameputensH CI/IFHEE)J'I CI/IFHEE)J'I noteHuman Hormb
BbIKNtoyaTerns | Bbiknovatens | 0...10 B noct. | 0...10 B nocT. |bivi Homnb 3AKPBITO (S)|OTKPBITO (O 230 B nepem. T
3AKPbITO OTKPbITO TOKa TOKa (S) ©) oka
4...20 vA 4...20 MA
EEEUPISS HIIFR S (A= W3id W2 Pl FEHE S TAFHE REFL
zh | A4 iz DCO0...10V DCO..10V 5% (S) IF (0) AC 230V
4..20 mA 4..20mA
Yardimci Yardimci Konqmlaqdlr K_on_u_m_gerl . . . . |Sistem
& | anahtar anahtar ma sinyali bildirimi N&tr Slgtimi Kontrol sinyali |Kontrol sinyali potansiyeli Ntr
KAPALI ACIK DCO0..10V DCO...10V KAPALI (S) |ACIK (O) AC 230 V
4...20 mA 4...20 mA
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Kalibrierung Stellantrieb / Calibration Actuator / Calibrage de I’actionneur
Kalibrering av stédlldon / Actuatorkalibratie / Taratura dell’attuatore
Toimilaitteen kalibronti / Actuador de calibracion / Kalibrering aktuator
Kalibracja sitownika / Kalibrace akéniho ¢lenu / Miikodtet6 kalibralasa
Evepyotrointig Babpovopunong / KannbpoBka MCNONMHUTENBLHOrO YCTPOMUCTBA
PAT R AE | Aktiiator Kalibrasyonu

SQL361E25
SQL361E40

Signaltyp-Wahl 0..10 V- und 4..20 mA-Signal /Signal type Selection 0..10V and 4..20 mA signal

Sélection du type de signal, signal 0..10 V et 4..20 mA / Val av signaltyp 0-10 V och 4-20 mA signal
Signaaltype Selectie 0..10 V en 4..20 mA signaal / Selezione dei tipi di segnale 0..10 V e 4..20 mA
Signaalityypin valinta 0... 10 V ja 4... 20 mA signaalille / Tipo de sefnal Seleccién de sefial de 0..10 V y 4..20 mA
Signaltype Valg 0..10V og 4..20 mA-signal / Wybor typu sygnatu — sygnat 0..10 V oraz 4..20 mA

Volba typu signalu 0-10 V a 4-20 mA / Jeltipus kivalasztasa 0..10 V és 4..20 mA jel

TOtmog onparog EmiAoyn ofparog 0..10 V kai 4..20 mA / Bei6op Tuna curHana 0..10 B n 4..20 mA

{55 R%FE 0..10V R 4..20 mA / Sinyal tipi segimi 0..10V ve 4..20 mA sinyal

de e Die Werkseinstellung fir Ein- und Ausgangssignal in SQL361E.. ist 0..10 V.
e Schalter gemal nachstehender Beschreibung auswahlen.

en e Factory setting for input and output signal in SQL361E.. is 0..10 V.
e Select switch as below description.

fr e Le réglage d'usine pour le signal d’entrée et de sortie dans SQL361E.. est 0..10 V.
e  Sélectionnez l'interrupteur selon la description ci-dessous.

sv e  Fabriksinstaliningen for ingangs- och utgangssignal i SQL361E.. ar 0-10 V.
e Valj brytare enligt nedanstaende beskrivning.

ni e Fabrieksinstelling voor ingangs- en uitgangssignaal in SQL361E.. is 0..10 V.
e Selecteer de schakelaar zoals hieronder beschreven.

it e L’impostazione di fabbrica dei segnali di ingresso e di uscita nel SQL361E.. € 0..10 V.
e Selezionare l'interruttore come da descrizione sottostante.

fi e Tehdasasetus tulo- ja Iahtésignaalille SQL361E... on 0...10 V.
e Valitse kytkin alla olevan kuvauksen mukaan.

es e El ajuste de fabrica para la sefial de entrada y salida en SQL361E es 0..10 V.
e Seleccione el interruptor segun la descripcion que se ofrece abajo.

da e Fabriksindstilling for ind- og udgangssignal i SQL361E.. er 0..10 V.
e Vealg afbryder i henhold til nedenstadende beskrivelse.

I e Ustawienie fabryczne sygnatu wejsciowego i wyjsciowego w SQL361E.. t0 0..10 V.

P o  Wybrac przetagcznik zgodnie z ponizszym opisem.

cz e Vyrobni nastaveni vstupniho a vystupniho signalu u modeld SQL361E.. je 0-10 V.
o Vyberte spina€ podle nize uvedeného popisu.

hu e  Gyari beallitas bemend- és kimendjelhez SQL361E-ben..: 0..10 V.
e Valassza ki a kapcsolot alabbi leirasként.

el e H epyooTaoiakr) puBuion yia 1o cAua e106dou kai E6dou otov SQL361E.. givai 0..10 V.
e EmAoyn S10KOTITN CUUQWVA HJE TNV KATWTEPW TTEPIYPAPH.

ru e  3aBOACKON HACTPOWMKOW ANs BXOLHOIO U BbIXogHoro curHana B SQL361E.. saensaetca 0..10 B.
e BbibpaTb NonoxeHne BbIKMYaTENS COrMAacHO OMUCAHUIO HUXE.

oh o  SQLIGIE.J M E SR &, 2 0.10 V
o IHIEIR LU UG R R TT R A

tr e SQL361E.. icin giris ve ¢ikis sinyali fabrika ayari 0..10 V'dir.
e Asagidaki aciklamaya gore anahtari segin.
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de Signal de Ausgangssignal de Eingangssignal

en Signal en Output signal en Input signal

fr Signal fr Signal de sortie fr Signal d’entrée

sv Signal sv Utgangssignal sv Ingangssignal

nl Signaal nl Uitgangssignaal nl Ingangssignaal

it Segnale it Segnale di uscita it Segnale diingresso

fi Signaali fi Lahtosignaali fi Tulosignaali

es Sefal es Sefial de salida es Sefial de entrada

da Signal da Udgangssignal da Indgangssignal

pl Sygnat pl Sygnat wyjsciowy pl Sygnat wejsciowy

cz Signal cz Vystupni signal cz Vstupni signal

hu Jel hu Kimendgjel hu Bemengjel

el >Aua el ZAuaegddou el >Aua eicédou

ru Curnan ru BbixogHon curHan ru BxopgHon curHan

zh %5 zh ffifES zh NG5

tr Sinyal tr Cikis sinyali tr  Girig sinyali

S3 S2

b0
2-10V E E
4-20 mA ﬁ E

1

S1, Ein-Tasten-
Kalibrierung

S1, One key calibra-
tion

[l S1, calibrage avec

une seule touche

YA S1, en

knappkalibrering

2 3
W1, Von links nach
Kalibrierpotentiomet rechts
er 20 mA D4/D10/D7/D6
W1, 20 Ma From left to right are
Calibration D4/D10/D7/D6
potentionmeter
W1, potentiométre  De gauche a droite :

de calibrage 20 mA

D4/D10/D7/D6

W1, 20 mA Fran vanster till
kalibreringspotentio  hoger,
meter D4/D10/D7/D6

4 5

S2, Auswahl der
Eingangssignaltype
n

S4, Einstellungen
fur Signalverlust

S2, Selection if In-
put Signal Types.

S4, Signal lossmode
settings

S2, sélection des
types de signal
d’entrée.

S4, réglages du
mode perte de si-
gnal

S4, instéllning av
signalférlustlage

S2, valj typ av
ingangssignal.

6
S3, Auswahl der

Rickmeldesignaltyp

en

S3, Selection of
Feedback Signal
Types

S3, sélection des
types de signal ré-
troactif

S3, valj typ av

aterkopplingssignal
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S1, Eén- W1, 20 Ma Van links naar S4, Instellingen S2, Selectie van S3, Selectie van
toetskalibratie Kalibratie rechts zijn signaalverliesmodus ingangssignaaltypes terugkoppelingssign
potentiometer 20 D4/D10/D7/D6 . aaltypes
mA
S1. Taratura con un W1. Potenziometro  Da sinistra a destra: S4. Impostazioni S2. Selezione dei S3. Selezione dei
pulsante di taratura da 20 mA D4/D10/D7/D6 della modalita di tipi di segnale di tipi di segnale di ret-
perdita del segnale ingresso. roazione
Ll S1, W1, 20 mA:n Vasemmalta S4, signaalin S2, S3,
yksipainikekalibrointi kalibrointipotentiom oikealle ovat haviotila-asetukset  tulosignaalityyppien palautesignaalityypp
etri D4/D10/D7/D6 valinta ien valinta
S1, calibracion con W1, potenciémetro  De izquierda a dere- S4, ajustes de modo S2, seleccion de ti-  S3, seleccion de ti-
una tecla de calibracion de cha: D4/D10/D7/D6 de pérdida de sefial pos de sefial de en- pos de sefal de re-
20 mA trada troalimentacion
S1, W1, 20 mA- Fra venstre mod S4, indstillinger for  S2, valg hvis S3, valg af feed-
enkelttastkalibrering kalibreringspotentio  hgjre er tilstanden signaltab  indgangssignaltyper back-signaltyper
meter D4/D10/D7/D6
S1, Kalibracja W1, Potencjometr Od lewej do prawej  S4, Ustawienie S2, Wybor typéw S3, Wybor typéw
jednym przyciskiem kalibracyjny 20 mA  D4/D10/D7/D6 trybu sygnatu sygnatu informacji
wejsciowego zwrotnej
S1, Kalibrace W1, Kalibra¢ni Zleva doprava: S4, Nastaveni S2, Vybér typl S3, Vybér typl
jednim tlacitkem potenciometr 20 mA D4/D10/D7/D6 rezimu ztraty vstupniho signalu signalu zpétné
signalu vazby
S1, egybillentyls W1, 20 Ma Balrdl jobbra S4, Beallitasok S2, Bemendjel- S3, Visszajelzé
kalibralas kalibralas D4/D10/D7/D6 tipusok kivalasztasa jeltipusok
potenciométer kivalasztasa
S1, BaBuovoéunon W1, 20 mA ATIO Ta apIOTEPA S4, PuBuioeig Tng S2, EmAoyn Twv S3, EmAoyn Twv
JE €va TTAAKTPO MoTevoidueTpo TTPOG Ta JEIA AeiToupyiag TUTTWV ONUATOG TUTTWV ONPATOG
BaBuovéunong BpiokovTal Ta ATTWAEIAG orjuaTog  €10600u. avadpaong
D4/D10/D7/D6
S1, Kanmbposkac W1, CneBa Hanpaso: S4, HacTpomnku S2, BbIbOp TUNa S3, BbIbOp TMNa
NMOMOLLIbKO OOHOW KarnmbpOBOYHbIW D4/D10/D7/D6 pexuma BXOQHOrO CUrHana. curHana obpatHomn
KHOTMKM NOTEHLMOMETP ocrnabnexus CBA3U
20 mA curHana
1, W1, 20 mA e W EIE K S4EHEAMAY 82, BEMAEEH S8, mEBRMESA
frit D4/D10/D7/D6 g pic) pic)
S1, Tek tus W1, 20 mA Soldan saga S4, Sinyal kayip S2, Giris Sinyali TG- S3, Geri Bildirim
kalibrasyonu Kalibrasyon D4/D10/D7/D6 modu ayarlari rleri Segimi. Sinyali Turleri
potensiyometresi Segimi

Einstellungen fiir Signalverlust / Signal loss mode settings / Réglages du mode perte de signal
Instéllningar av signalforlust / Instellingen / Impostazioni della modalita di perdita del segnale
Signaalin haviotila-asetukset / Ajustes de modo de pérdida de sefial / Indstillinger kalibrering aktuator
Ustawienie trybu / Nastaveni rezimu ztraty signalu / Beallitasok

Puluioeig Tng Aeitoupyiag ammwAegiag ofparog / HacTponku pexuma ocnabneHusi curHana

{55 E 54 % 8 | Sinyal kayip modu ayarlar

de Unter der Bedingung, dass die Y-Signale nicht angeschlossen sind, kann der Aktionsmodus des

Stellantriebs durch Bit 1 und 2 des DIP-Schalters S4 gewahlt werden.

Under the condition of Y signals not connected, the action mode of the actuator can be selected by

the 1 and 2 bits of the S4 dial code switch.

f Si les signaux Y ne sont pas connectés, le mode d’action de I'actionneur peut étre sélectionné par
r . ) X

les bits 1 et 2 de l'interrupteur a code S4.

Om Y-signalerna inte ar anslutna kan stalldonets funktionssatt valjas med bitarna 1 och 2 i S4 DIP-

en

sV omkopplaren.

nl Als de Y-signalen niet zijn aangesloten, kan de actiemodus van de actuator worden geselecteerd
door bit 1 en 2 van de DIP-switch S4.

it Se i segnali Y non sono collegati, la modalita di azione dell'attuatore puo essere selezionata dalle

posizioni 1 e 2 del DIP switch S4.

i Jos Y-signaaleja ei ole yhdistetty, toimilaitteen kayttétilan voi valita S4 DIP-kytkimen bitti 1:n ja bitti

2:n avulla.

Si las sefales Y no estan conectadas, el modo de accioén del actuador se puede seleccionar por 1

0 2 bits del interruptor en capsulas de circuito integrado S4.

d Betinget af ikke-tilsluttede Y-signaler kan aktuatorens handlingstilstand vaelges af de 1 og 2 bits pa
a

DIP-kontakten S4.

es
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Gdy sygnaly Y sg niepodigczone, tryb dziatania sitownika mozna wybraé za pomocg bitow 1 i 2

pl przetgcznika DIP S4.
- Neni-li signal Y pfipojen, Ize provozni rezim akéniho ¢lenu zvolit pomoci pinu 1 a 2 DIP
prepinace S4.
h Abban az esetben, ha az Y jelek nincsenek csatlakoztatva, a mikddteté mikddési médja az S4
tarcsakédkapcsold 1 és 2 bitjeivel valaszthatd ki.
21nv KatdoTaon Y onuatwy TTou dev gival guvoedepéva, 0 TPOTTOG dPACNG TOU EVEPYOTTOINTA
el . A . X
ptropei va etmiAeyei atréd 1a 1 kai 2 bit Tou diakotrTn DIP S4.
Mpu ycnosuw, 4To curHanbl Y He NOACOEeAVHEHbI, PEXUM AeNCTBUS UCTIONHUTENBHOrO YCTPONCTBA
ru MoXeT ObITb BblOpaH 6utamu 1 n 2 DIP-nepekntovaTtens S4.
zh |7EY ESREENHNT, il S4 I LM 1. 2 MR FHAT S ER .
tr Y sinyallerinin bagli olmadidi durumda, aktlatorin ¢alisma modu, S4 DIP anahtarinin 1 ve 2 bitleri
ile segilebilir.
State Ausfiiren bis » Positon | Ausfiihren bis 100
y 0 % Position halten halten %
de Position (Standard)
DIP 1 AUS EIN AUS EIN
DIP 2 AUS AUS EIN EIN
Position State R(udne;gu(l)t;/o Hold position | Hold position Run to 100 %
en DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
et Enclerlche a Position Position Enclenché a
r Position (parodé:‘aut) maintenue maintenue 100 %
DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
Bosition Ul }((sc;:raglcli;)rc?)) Hallposition Hallposition Ko till 100 %
sV DIP 1 AV PA AV PA
DIP 2 AV AV PA PA
Status Uitvoeren naar Uitvoeren naar 100
0% Wachtstand Wachtstand %
nl Positie (standaard)
DIP 1 uiT AAN uIT AAN
DIP 2 uiT uiT AAN AAN
SED Eszlglglz)eo /ﬁno Mantenere Mantenere Eseguire fino al
i« | Posizione (predeﬁn(i,ta) posizione posizione 100%
DIP 1 SPENTO ACCESO SPENTO ACCESO
DIP 2 SPENTO SPENTO ACCESO ACCESO
A Tila A LITEE % Pida asento Pida asento | Aja kohtaan 100 %
. sento (oletus)
il DIP 1 POIS PAALLA POIS PAALLA
DIP 2 POIS POIS PAALLA PAALLA
Estado Volver al 0 % L .
(predeterminado Posicion de Posicion de Volver al 100 %
es Posicion ) parada parada
DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
Position S g‘f;r:'c'jgr;‘; Hold position | Hold position Ker til 100 %
da DIP 1 SLUKKET TANDT SLUKKET TANDT
DIP 2 SLUKKET SLUKKET TANDT TANDT
Stan Przesuw do 0% . .
Utrzyfnar_ue Utrzymar_ne Przesuw do 100%
L _ potozenia potozenia
pl Potozenie (domysinie)
DIP 1 WYL. WL WYL. WL.
DIP 2 WYL. WYL. WL. WL.
Pozice ST Pr(?/J;'/tcpmzin)% Z(stat v poloze vzpuoslz)azte Prejit na 100 %
cz DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
Siemens Smart Infrastructure A6V13860668_---- b 2023-10-17 9/36



Allapot Mikodtetés 0%-
hoz . i ] . .. | Mukodtetés 100%-
Pozicié (alapé- Tart6 pozicid Tarté pozicid hoz
hu rtelmezett)
DIP 1 Kl BE Ki BE
DIP 2 Kl Kl BE BE
KardoTtaon EkTéAeon oTo
0% 2UYKPOTAOTE TN | ZUYKPATAOTE EktéAeon oTo
©¢aon (TrpoEeTTIAEyPéVN B¢éon Tn Béon 100%
el )
DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
CeErlie 'D'OCT(;A );eHme [Nosuuuna Moaunumsa LocTtmxkeHne
u Flosris (o ymon:aHmo) yaepxaHus yaepxaHus 100 %
DIP 1 BbIKN BKI BbIKI BKN
DIP 2 BbIKI BbIKI1 BKn BKIN
T == 5
g s RO AL ISR | AT 100%
zh-cn DIP 1 X T K I
DIP 2 xR xK Vil vis
< Durum %0 ile calstir Pozisyonu Pozisyonu %100 ile calitir
onum (varsayilan) koruyun koruyun
S DIP 1 KAPALI ACIK KAPALI ACIK
DIP 2 KAPALI KAPALI ACIK ACIK

Kalibrierung / Calibration / Calibrage / Kalibrering / Kalibratie / Taratura / Kalibrointi / Calibracion
Kalibrering / Kalibracja / Kalibrace / Kalibralas/ Ba8uovéunon / Kanubposka / 54 / Kalibrasyon

de | Zur Bestimmung der Scheibenposition vollsténdig geschlossen (0 %) oder vollstéandig ge6ffnet (100 %) empfiehlt sich
eine Kalibrierung bei der Erstinbetriebnahme des Modulationstyp-Stellantriebs.

en |In order to determine the disc position fully closed “0 %” or fully open “100 %”, cali-bration is recommended on initial
commissioning of modulating type actuator.

fr | Afin de déterminer la position de disque totalement fermée « 0 % » ou totalement ouverte « 100 % », un calibrage est
recommandé lors de la premiére mise en service de I'actionneur de vanne a modulation.

sv | For att bestdmma skivans lage helt stangt “0 %” eller helt 6ppet “100 %” rekommenderas kalibrering vid forsta
idrifttagning av moduleringstypstalldonet.

nl Om de positie van de schijf te bepalen, namelijk volledig gesloten "0%" of volledig open "100%", wordt een kalibratie
aanbevolen bij de eerste inbedrijfstelling van een modulerende actuator.

it Per determinare se la posizione del disco &€ completamente chiusa "0%" o completamente aperta "100%", si racco-
manda di tarare I'attuatore modulare alla prima messa in funzione.

fi Kiekon taysin suljetun “0 %" tai tdysin avoimen asennon “100 %” maarittdmista varten suositellaan kalibrointia
modulointityyppisen toimilaitteen ensikayttéénotossa.

es | Para determinar la posicion del disco totalmente cerrada «0 %» o totalmente abierta «100 %», se recomienda calibrar
durante la puesta en marcha inicial del actuador del tipo de modulador.

da |For at bestemme skivens position helt lukket "0 %" eller helt aben "100 %", anbefales kalibrering ved farste
idriftseettelse af aktuator af modulationstypen.

pl | W celu ustalenia potozenia dysku w petni zamknigtego ,0%” lub w petni otwartego ,100%” zalecana jest kalibracja
przy pierwszym uruchamianiu sitownika typu modulacyjnego.

cz | Aby bylo mozné urcit, zda je poloha disku zcela uzaviena ,0 %", nebo zcela oteviena ,100 %", doporucuje se provést
kalibraci pfi prvnim uvedeni modulaéniho akéniho &lenu do provozu.

hu |Ateljesen zart ,0%” vagy teljesen nyitott ,100%” tarcsapozicié meghatarozasahoz kalibralas ajanlott a modulalé
tipusu miikodtetd elsé zembe helyezésekor.

el lNa va kaBopioTei N 6€on Tou diokou wg TTANPWG KAEIoTH «0%» 1) TTARPpwG avoikT) «100%», ouvioTaTal n
BaBuovounon katd Tnv apxikf Béon o€ AsiItoupyia Tou gvepyoTToinTA TUTTOU SIaPOPPWOng.

ru |[nsa onpegeneHns NonHOCTbIO 3aKpbITOro «0 %» nnu nonHocTbio oTKpbITOro «100 %» nonoxeHus gucka
pekomMeHOyeTCs BbIMOMHATE KanubpoBKy BO BpEMsi MEPBOrO Nycka B SKCMNyaTaumio UCMOMHUTENbHOIO YCTPOMCTBA
MOAyNMpYyoLLEero Tuna.

zh i/:ﬁﬁa%lﬁ*ﬁ&ﬁé&?%é?él‘?ﬂ “0 %" IRABEGEAATIF “100 %7 IRES, BRI E S HI AT 2391 R HEA TR
#E,

tr Disk konumunun tamamen kapali “%0” veya tamamen acik “%100” oldugunu belirlemek i¢in, modulasyonlu tip
aktuatérin ilk devreye alinmasinda kalibrasyon yapilmasi énerilir.
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LED auf

abgeschlossen.

Kalibrierung Leiterplatte Stellantrieb-Bewegung
1. Spannung an Klemme | ™ E . Stellantrieb fahrt zu der durch das Steuersignal angegebenen Position. (D4
- |Blinkt ,
1 und 2 anlegen. AN blinkt)
N\ | '
—/.\— Leuchtet | Stellantrieb fahrt zu ,100 %“-Position (Ventil offen). (D4 leuchtet.)
I
e | Blinkt Stellantrieb stoppt bei ,100 %“-Position (Ventil offen), Anzeigeleuchte (D6)
O . blinkt, danach ist der Stellantrieb bereit, zur ,0 %“-Position (Ventil geschlossen)
2. Taste S13 Sekunden | ¢ - |einmal |t o
lang dricken = | Blinkt
O cinmal Stellantrieb fahrt zu ,0 %“-Position (Ventil geschlossen). (D7 blinkt einmal.)
O Blinkt Stellantrieb stoppt bei ,0 %“-Position (Ventil geschlossen). Die Anzeigeleuchte
P (D4) blinkt, danach ist die Kalibrierung abgeschlossen.
3. Kalibrierung O Blinkt Stellantrieb fahrt zu der durch das Steuersignal angegebenen Position. (D4

blinkt)

Hinweis: Fir den Kalibriervorgang muss die Nockenposition bereits kalibriert sein (siehe Nockenjustierung).

Calibration

Actuator Movement

1. Supply power to termi-

LED on PCB

nal 1 and 2 O Flash Actuator moves to the position as indicated by control signal. (D4 flash)

N\ I Vd

— @ | Lit Actuator moves to “100 %” position (valve open).(D4 light)

I

O Flash Actuator stops at “100 %” position (valve open), indicate light flashes (D6), and
2. Press button S1 for 3 <3~ |once then the actuator is ready to move towards “0 %”position (valve closed).
seconds O ELaCSeh Actuator moves to “0 %” position (valve closed).(D7 flash once)

O Flash Actuator stops at “0 %” position (valve closed).The indicate light flashes (D4),

Eargs and then the calibration finished.

3. Calibration finished. O Flash Actuator moves to the position as indicated by control signal. (D4 flash)

Note: When doing the Calibration procedure, the position of the cam calibration shall be already done (refer to cam adjustment).

LED sur le circuit

Calibrage imprimé Mouvement de I'actionneur
1. Alimentation élec- O Clianote L’actionneur se déplace a la position indiquée par le signal de commande. (D4
trique des bornes 1 et2. | -~ 9 clignote)
N
—/.\— Allumée | L’actionneur se déplace en position « 100 % » (vanne ouverte) (D4 allumée)
I
o | Clignote L’actionneur s’arréte en position « 100 % » (vanne ouverte), le voyant indica-
2. Appuyez sur le bou- O ung fois | teur clignote (DB), puis I'actionneur est prét a se déplacer en position « 0 % »
ton S1 pendant 3 se- (vanne fermée).
condes. O Clignote | L’actionneur se déplace en position « 0 % » (vanne fermée) (D7 clignote une
<5~ |une fois |fois)
O Clianote L’actionneur s’arréte en position « 0 % » (vanne fermée). Le voyant indicateur
Fars 9 clignote (D4), puis le calibrage est terminé.
3. Calibrage terminé O Clignote L’actionneur se déplace a la position indiquée par le signal de commande. (D4

clignote)

A noter : Lors de la procédure de calibrage, le calibrage de la position des cames doit déja avoir été réalisé (se reporter au ré-

glage des cames).
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S Lysdiod pa - ..
Kalibrering kretskort Stalldonsrorelse
1. Stromforsorjning till i - N . . . - . N
terminal 1 och 2. O Blinkning | Stalldonet ror sig till det Iage som indikeras av styrsignalen. (D4 blinkning)
N\ I v
— @ |Lyser Stalldonet ror sig till 1aget “100 %” (ventilen éppen).(D4 lyser)
I
O " | Blinkar Stalldonet stannar i laget "100 %” (ventil 6ppen), indikeringslampan blinkar
2. Tryck pa knapp S1 engang | (D6) och darefter ar stalldonet redo att g& mot laget “0 %” (ventil stangd).
under tre sekunder O Zl:ngkéar:g Stalldonet ror sig till 1aget “0 %” (ventilen stangd).(D7 blinkar en gang)
i - _— Stalldonet stannar i laget “0 %” (ventilen stangd). Indikatorlampan blinkar (D4
O Blinknin
o 9 och sedan ar kalibreringen avslutad.
3. Kalibrering avslutad. Blinkning | Stélldonet ror sig till det Idge som indikeras av styrsignalen. (D4 blinkning)

Obs! Nar kalibreringsfoérfarandet utfors ska positionen for kamkalibreringen redan vara klar (se kamjustering).

Kalibratie LED op PCB Actuatorbeweging
1. Stroomtoevoer naar O Knippere | Actuator beweegt naar de positie zoals aangegeven door het stuursignaal.
klemmen 1 en 2. Erg nd licht (D4 knipperen)
AN I I
— - Oplichten | Actuator gaat naar "100%"-positie (klep open). (D4 licht op)
I
O Eenmaal | Actuator stopt op "100%"-positie (klep open), indicatielampje knippert (D6) en
2. Druk 3 seconden lang | 5 knipperen | dan is de actuator klaar om naar "0%"-positie te gaan (klep gesloten).
op knop St O Egnmaal Actuator gaat naar "0%"-positie (klep gesloten) (D7 knippert eenmaal).
e nipperen
O Knippere | Actuator stopt bij "0%"-positie (klep gesloten). Het indicatielampje knippert
nd licht (D4) en dan is de kalibratie voltooid.
3. Kalibratie voltooid. O Knlppere Actuatqr beweegt naar de positie zoals aangegeven door het stuursignaal.
e nd licht (D4 knipperen)

Let op: Wanneer u de kalibratieprocedure uitvoert, moet de positie van de nok al zijn gekalibreerd (zie nokafstelling).

Taratura LED sul PCB Movimento dell’attuatore
1. Alimentare i terminali O Lampeadio L'attuatore si mette in posizione, come indicato dal segnale di controllo. (D4
1e2. Prgs pegy lampeggia)
AN I I
s llluminato | L'attuatore si mette in posizione "100%" (valvola aperta).(D4 illuminato)
I
b | Lampeaaio L'attuatore si ferma in posizione "100%" (valvola aperta), la spia lampeggia
o T 0 il ol O una \F/)ofct;g ’ | (DB6) e I'attuatore € pronto per muoversi verso la posizione "0%" (valvola chi-
. Tenere premuto il pul- | “: ™ usa).
sante 51 per 3 secondi O Lampeggio, | L'attuatore si mette in posizione "0%" (valvola chiusa).(D7 lampeggia una
3~ |unavolta volta)
e . | L'attuatore si ferma in posizione "0%" (valvola chiusa). La spia lampeggia
O Lampeggio (D4) e la taratura & terminata.
3. Taratura terminata O Lampeggio L'attuatore si mette in posizione, come indicato dal segnale di controllo. (D4

lampeggia)

Nota: Quando si esegue la procedura di taratura, la posizione della camma deve essere gia stata regolata (fare riferimento alla

regolazione della camma).

12/ 36

A6V13860668_——- b

2023-10-17 Siemens Smart Infrastructure



Kalibrointi LED PCB:ssa Toimilaitteen liikke

1.j;/|£ranlahde littimelle O Vilkkuu | Toimilaite liikkuu ohjaussignaalin osoittamaan asentoon. (D4 vilkkuu.)
N\ I Vd
— @~ | Syttyy Toimilaite liikkuu asentoon “100 %” (venttiili avoin). (D4 syttyy.)

Toimilaite pysahtyy asentoon “100 %” (venttiili avoin), merkkivalo (D6) vilkkuu,

. . O \k/gﬁzl:qu jonka jalkeen toimilaite on valmis liikkumaan kohti asentoa “0 %”(venttiili
2. Paina painiketta S1 Sy suljettu).
kolme sekuntia. = [ Vilkkuu
O kerran Toimilaite liikkuu asentoon “0 %” (venttiili suljettu). (D7 vilkkuu kerran.)
O Vilkkuu Toimilaite pysahtyy asentoon “0 %” (venttiili suljettu). Merkkivalo (D4) vilkkuu,
R jonka jalkeen kalibrointi on paattynyt.
3. Kalibrointi paattynyt. O Vilkkuu | Toimilaite liikkuu ohjaussignaalin osoittamaan asentoon. (D4 vilkkuu.)

Huomautus: Kalibrointia suoritettaessa nokan kalibroinnin on jo oltava tehty (katso nokan saato).

LED en la placa de

Calibracion circuito impreso Movimiento del actuador
1. Suministre alimenta- O Parpadea El actuador se mueve a la posicion indicada por la sefial de control. (D4
cion al terminal 1y 2. e P parpadea)
N I 7 |Se El actuador se mueve a la posicion «100 %» (la valvula se abre) (D4 se
77~ |ilumina ilumina)
' | parpadea El actuador se detiene en la posiciéon «100 %» (la valvula se abre), la luz indi-
. O unapvez cadora parpadea (D6) y el actuador esta listo para moverse hacia la posicion
2. Pulse el botén S1.du- | ¢~ «0 %» (la valvula se cierra).
rante 3 segundos O Parpadea | El actuador se mueve a la posicion «0 %» (la valvula se cierra) (D7 parpadea
e unavez |unavez)
O Paroadea El actuador se detiene en la posiciéon «0 %» (la valvula se cierra). La luz
Sy P indicadora parpadea (D4) y la calibracion finaliza.
3. La calibracién ha O Parpadea El actuador se mueve a la posicion indicada por la sefial de control. (D4
finalizado. Fargs P parpadea)

Nota: Cuando se realice el proceso de calibracion, se debe haber calibrado la posicidn de la leva (véase el ajuste de la leva).

Kalibrering LED pa PCB Aktuatorbevaegelse
1'089&; strom til terminal Glimt Aktuatoren bevaeger sig til positionen som angivet af styresignalet. (D4 glimt)

N\ | I

—/.\— Taendt Aktuatoren beveeger sig til positionen "100 %" (ventil aben).(D4 lampe)

I
Wb Aktuatoren stopper ved positionen "100 %" (ventil aben), kontrollampen blinker
. ) O Et glimt | (D), og derefter er aktuatoren klar til at bevaege sig mod positionen "0 %"

2. Tryk pa knappen S1i | “: ™ (ventil lukket).
3 sekunder N -

O Et glimt | Aktuatoren beveeger sig til positionen "0 %" (ventil lukket).(D7 ét glimt)

O Glimt Aktuatoren stopper ved positionen "0 %" (ventil lukket).Kontrollampen blinker

e (D4), og dermed er kalibreringen faerdig.

3. Kalibrering feerdig. O Glimt Aktuatoren beveeger sig til positionen som angivet af styresignalet. (D4 glimt)

Bemeerk: Inden kalibreringsproceduren udfares, skal kalibreringen af knastens position allerede vaere udfgrt (se justering af

knast).
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Kalibracja

LED na ptytce

Ruch sitownika

drukowanej
1. Doprowadzi¢ zasilanie | “a" . Sitownik przesuwa sie do potozenia wskazanego zgodnie z sygnatem
. [¢] Miga . .
do zacisku 1 oraz 2. T sterujgcym. (D4 miga)
NI ;
—9- Swieci Sitownik przesuwa sie w potozenie ,100%” (zawdr otwarty).(D4 Swieci sie)
I
Wi Sitownik zatrzymuje sie w potozeniu ,,100%” (zawor otwarty), kontrolka miga
2. Nacisngg i O Miga raz | (D6), a nastepnie sitownik jest gotowy do przesuniecia sie w potozenie ,0%”
przytrzymac przycisk S1 (zawor zamkniety).
przez 3 sekundy O Miga raz | Sitownik przesuwa sie w potozenie ,0%” (zawdr zamkniety). (D7 miga raz)
O Mioa Sitownik zatrzymuje sie w potozeniu ,0%” (zawér zamkniety).Kontrolka miga
S 9 (D4), a nastepnie kalibracja jest zakohczona.
3. Kalibracja : - . Sitownik przesuwa sie do potozenia wskazanego zgodnie z sygnatem
. (] Miga . .
zakonczona. S sterujgcym. (D4 miga)

Uwaga: Podczas wykonywania procedury kalibr

acji potozenie krzywki musi by¢ juz skalibrowane (patrz ,regulacja krzywki”).

LED na desce

Kalibrace plosnych spojt Pohyb akéniho ¢lenu
;{/Eriwtz popaentna ~(~ |Blika | Akéni &len se pohybuje do polohy dané Fidicim signalem. (D4 blika)
|
-:?:— Sviti Akeni €len se pohybuje do polohy ,100 %" (ventil otevieny). (D4 sviti)
e edno ¢ni ¢len se zastavi v poloze ,, 0" (ventil otevieny), kontrolka ika.
€ Jed Ak I t | 100 %" (ventil ot ), kontrolka (D6) blik
2. Stisknéte tlagitko S1 bliknuti | Poté je akéni €len pfipraven na pfesun do polohy ,0 %" (ventil zavfeny).
na dobu 3 sekund. - iﬁg:jtl, Akéni &len se pohybuje do polohy ,0 %" (ventil zavieny). (D7 jednou blikne)
O Blika Akeni €len se zastavi v poloze ,0 %" (ventil zavieny). Kontrolka (D4) blika. Nyni
T je kalibrace dokoncena.
3. Kalibrace dokonc&ena. O Blika Akeni €len se pohybuje do polohy dané fidicim signalem. (D4 blika)

Poznamka: Pfed kalibraci pohonu je nejprve zapotfebi zkalibrovat polohu vacky (viz nastaveni vacky).

Kalibralas LED a PCB-n Mikédtetd mozgasa
;;S’Zdjt‘;rr‘r;?rﬁ’;'lztaﬁ 21 1.°®> | Vilanas | A mikdtets a vezérisiel ltal jelzett helyzetbe mozog. (D4 villanas)
N | 7
e fo"s'yfznmya A miikddtetd a ,100%” helyzetbe mozog (szelep nyitva) (D4 lampa).
E - Egyszeri | A miikddteté megall a ,100%” allasban (szelep nyitva), a jelzéfény villog (D6),
i a
2. Nyomja meg 3 - |villands | majd a miikédtetd készen all a ,0%” llasba valé elmozdulésra (szelep zarva).
masodpercig az S1 - Egyszeri
gombot O villanas A mikodtetd a ,0%” helyzetbe mozog (szelep zarva) (D7 egyszeri villanas ).
O Villanas A miikddtetd megall a ,0%” allasban (szelep zarva). A jelzéfény villog (D4),
S majd a kalibralas befejez6dik.
3. Kalibralas ey - e | I
befejezddott O Villanas | A miikodtet6 a vezérlgjel altal jelzett helyzetbe mozog. (D4 villanas)

Megjegyzés: A kalibralasi eljaras elvégzésekor a kamera kalibralasanak poziciojat mar el kellett végezni (lasd a kamera

beallitasat).
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LED o¢ képta

BaBuovopno WISy MeTakivnon evepyoTroinTr
povopnon KUKAQHOTOC naon evepy! nmn
(PCB)
1. HAekTpod6TNON O AvaBoo | O gvepyotroinTAg PeTaKIveiTal TN B€on TTou UTTOdEIKVUEI TO arjua eAéyxou. (D4
aKkpodEékTn 1 Kai 2. T Brivel avapoofrver)
N2 ¢
Py ﬁvaupsv O evepyotroinTAg peTakiveital atn 8€an «100%» (Bava avoikTA).(D4 avaBer)
i AvaBoo | O evepyoTtrointrg atapard atn 8éon «100%» (Bava avoikTth), n evOEIKTIKA
O Brver pia | Auyvia (D6) avaBoafrvel Kal TOTE O EVEPYOTTOINTAG €ival €TOINOG VA PETAKIVNOET
2. MaToTe 10 KoupTr S1 @opa pog TN Béon «0%» (Bava kAeioTn).
yia 3 deutepOieTTa o Sr\’]/ggopci,a O €vePYOTIOINTAS HETAKIVEITAI OTN BEoN «0%>» (Bava KAeloTh).(D7 avaBooBrivel
i . ia gopa)
Qopd
O AvaBoo | O evepyoTtrointrg atapard atn 8éon «0%» (Bava KAeIoTA). H evOeIKTIKR Auyvia
i Bryvel (D4) avapBooprivel kai TOTE n Babuovounon £xel OAOKANPWOEL.
3. OAokAApwon O AvaBoo | O evepyoTToIinNTrg PETAKIVEITOI OTN BE0n TTou UTTOdEIKVUEI TO OAUA eAEyxou. (D4
BaBuovounong. T Brivel avapoofrver)

Inueiwon: Kata tn die€aywyn ng diadikagiog BaBuovounang, n 8éon Tng BaBuovopnong Tou EKKEVTPOU TTPETTEI Va £XEI
Tpayuatotroin®ei N (BA. TTpocapuoyr] EKKEVTPOU)

KanubpoBka ChO Ha PCB [BWvXeHne NCNOSTHMTENBLHOIO YCTPONCTBA
1. Nogava nuTaHna Ha O Muraet McnonHuTenbHoe yCTPONCTBO NepemeLLaeTcs B MOMoXeHne, ykasaHHoe B
TepmuHan 1 m 2. ik KOHTpoOnbHOM curHane. (D4 muraeT)

@’ FoouT WcnonHuTenbHoe ycTponcTBO nepemeltaetcd B nonoxenne «100 %» (knanaH

ah P OTKpbIT). (D4 ropuT)

Y Mwvraet | MicnonHuTenbHoe yCTPOWCTBO oCcTaHaBnuBaeTcs B nonoxeHnn «100 %»

~ @ OAVH (knanaH oTKpbIT), Namna nHaukatopa muraet (D6), a 3aTem ncnonHUTeNLHoE
2. HaxaTb kHorky S1 1 ' pas YCTPOWCTBO rOTOBO nepeMelLaTtses B nonoxeHme «0 %» (knanaH 3akpbiT).
yAepXuBaTb B TeYeHne A Muraet
3 cekyHg O onwH WcnonHnTtenbHoe yCTponCTBO nepemeltaetcs B nonoxenune «0 %» (knanaH

T 3akpbIT). (D7 myraet oavH pas)

pas3

O Muraet McnonHuTenbHoe ycTPOMCTBO ocTaHaBnmneaeTcs B nonoxeHun «0 %» (knanaH

e 3akpbIT). llamna nagukatopa muraet (D4), nocne Yyero kanubpoBka 3aBepLueHa.
3. Kannbposka O Muraer McnonHuTenbHoe yCTPONCTBO NepemeLlaeTcs B NONOXeHNe, ykazaHHoe B
3aBepLueHa. e KOHTponbHOM curHane. (D4 muraer)

Mpumeyvanue. MNepen kanbpoBKON MONOXeHNEe Kynadka A0IMKHO ObiTb yxke OTperynmpoBaHo (M. «PerynupoBska Kynadkay).

R PCB L/ LED 4T | $AT#ssh1E
14558 LU --i;@;}l AR PATHEES, PH(E 5455 LED (D4) R
O- | KA | HufTEEERHEI 100 % BB (19I1H).(D4 %)
& by | PVTEHE 100 %IGERELE UITIE AT (D6) M. ZAJRHAT a4
2 WES1RH 3R 10 %M1 )y ) (AT
@ | (AT EEEEIE) 0 %RLE (RITX (D7 1K)
? ars PUTHAE 0 %hr B L GRI1E) , 45507 (D4) K.
3. B s Rk S| PUTSEEBNFINL, b S8R T I (D4 4R

FEMNERSESE G ,  FHEAAT a5 A2 -
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Kalibrasyon PCB’de LED Aktuatoér Hareketi
1. Terminal 1 ve 2'ye O Yanip Aktliator, kontrol sinyaline gére belirtilen konuma hareket eder. (D4 yanip
glc verin. i S6nme | sbner)
N | 7
—,,; Yanmis | Aktlator “%100” konumuna hareket eder (vana acik) (D4 1s131)
i Bir kez Ny )
o yanip Aktlator “%100” konumunda durur (vana agik), 1sik yanip séner (D6) ve
e o ardindan akttiator “%0” konumuna (vana kapali) dogru hareket etmeye hazirdir.
2. S1 digmesine 3 sonme
saniye basin O ;?:n'l(sz Aktiator “%0” konumuna hareket eder (vana kapali) (D7 1511 bir kez yanip
h - séner)
sOnme

Soénme | ve ardindan kalibrasyon tamamlanir.

O Yanip Aktlatér “%0” konumunda durur (vana kapali). Gosterge 1s1g1 yanip soner (D4)

tamamlanir. e S6énme | s6ner)

3. Kalibrasyon O Yanip Aktuator, kontrol sinyaline gdre belirtilen konuma hareket eder. (D4 yanip

Not: Kalibrasyon proseduriinu uygularken kam kalibrasyonu zaten yapilmis olmalidir (kam ayarina bakin).

Kalibrierung Stellantrieb / Calibration Actuator / Calibrage de I’actionneur
Kalibrering av stélldon / Actuatorkalibratie / Taratura dell’attuatore
Toimilaitteen kalibrointi / Actuador de calibracion / Kalibrering aktuator
Kalibracja sitownika / Kalibrace akéniho ¢lenu / Miikodteté kalibralasa
Evepyotrointig Badpovounong / KanmbpoBka MCNONMHUTENbHOrO YCTPOUCTBA
PATERRAE | Aktiiator Kalibrasyonu

SQL361E100..1200

Signaltyp-Wahl 0..10 V- und 4..20 mA-Signal / Signal type Selection 0..10V and 4..20 mA signal
Sélection du type de signal, signal 0..10 V et 4..20 mA / Val av signaltyp 0-10 V och 4-20 mA signal
Signaaltype Selectie 0..10 V en 4..20 mA signaal / Selezione dei tipi di segnale 0..10 V e 4..20 mA

Signaalityypin valinta 0... 10 V ja 4... 20 mA signaalille / Tipo de sefial Seleccién de sefial de 0..10 V y 4..20 mA

Signaltype Valg 0..10V og 4..20 mA-signal / Wybor typu sygnatu - Sygnat 0..10 V oraz 4..20 mA
Volba typu signalu 0-10 V a 4-20 mA / Jeltipus kivalasztasa 0..10 V és 4..20 mA jel

TUmog onfparog EmiAoyn oparog 0..10 V kai 4..20 mA / Bei6op Tuna curHana 0..10 B n 4..20 mA /
55 B 0..10V A1 4..20 mA / Sinyal tipi segimi 0..10V ve 4..20 mA sinyal

e Die Werkseinstellung fir Ein- und Ausgangssignal in SQL361E.. ist 0..10 V.

de e Die Werkseinstellung fir Ein- und Ausgangssignal in SQL351B.. ist 4..20 mA.
*Notstellfunktion nicht verfligbar am Eingangssignal 0..10 V.

e Schalter gemal nachstehender Beschreibung auswahlen.

e Factory setting for input and output signal in SQL361E.. is 0..10 V.

e Factory setting for input and output signal in SQL351B.. is 4..20 mA.
*Fail-in position not available at input signal 0..10 V.

e  Select switch as below description.

en

e Le réglage d'usine pour le signal d’entrée et de sortie dans SQL361E.. est 0..10 V.

fr e Le réglage d’'usine pour le signal d’entrée et de sortie dans SQL351B.. est 4..10 mA.
*Position de défaillance non disponible au signal d’entrée 0..10 V.

e  Sélectionnez linterrupteur selon la description ci-dessous.

e Fabriksinstallningen for ingangs- och utgangssignal i SQL361E.. ar 0-10 V.
e Fabriksinstallningen for ingangs- och utgangssignal i SQL351B.. ar 4-20 mA.

sV *Felposition nar ingen ingangssignal pa 0—10 V ar tillganglig.

e Valj brytare enligt nedanstaende beskrivning.

e Fabrieksinstelling voor ingangs- en uitgangssignaal in SQL361E.. is 0..10 V.
nl e Fabrieksinstelling voor ingangs- en uitgangssignaal in SQL351B.. is 4..20 mA.

*"Fail in position" niet beschikbaar bij ingangssignaal 0..10 V.
e Selecteer de schakelaar zoals hieronder beschreven.

16/ 36 A6V13860668_----_ b 2023-10-17 Siemens Smart Infrastructure



e Limpostazione di fabbrica dei segnali di ingresso e di uscita nel SQL361E.. € 0..10 V.
it e Limpostazione di fabbrica dei segnali di ingresso e di uscita nel SQL351B.. &€ 4..20 mA.
*Posizione di guasto non disponibile con segnale di ingresso 0..10 V.
e  Selezionare I'interruttore come da descrizione sottostante.
e Tehdasasetus tulo- ja Iahtdsignaalille SQL361E... on 0...10 V.
fi e Tehdasasetus tulo- ja lahtdsignaalille SQL351B... on 4... 20 mA.
* Toimilaite ilman jousen palautustoimintoa ei saatavilla tulosignaalissa 0...10 V.
e  Valitse kytkin alla olevan kuvauksen mukaan.
e El ajuste de fabrica para la sefial de entrada y salida en SQL361E es 0..10 V.
e e El ajuste de fabrica para la sefal de entrada y salida en SQL351B es 4..20 mA.
*La posicion de falla no esta disponible en la sefial de entrada 0..10 V.
e  Seleccione el interruptor segun la descripcidon que se ofrece abajo.
e  Fabriksindstilling for ind- og udgangssignal i SQL361E.. er 0..10 V.
da e Fabriksindstilling for ind- og udgangssignal i SQL351B.. er 4..20 mA.
*Fail-in-position ikke tilgeengelig ved indgangssignal 0..10 V.
e  Velg afbryder i henhold til nedenstaende beskrivelse.
e Ustawienie fabryczne sygnatu wejsciowego i wyjsciowego w SQL361E.. to 0..10 V.
pl e  Ustawienia fabryczne sygnatu wejsciowego i wyjsciowego w SQL351B.. to 4..20 mA.
*Przy sygnale wejsciowym 0..10 V niedostepne jest utrzymanie potozenia w razie awarii.
e Wybra¢ przetgcznik zgodnie z ponizszym opisem.
e Vyrobni nastaveni vstupniho a vystupniho signalu u modelt SQL361E.. je 0-10 V.
o e Vyrobni nastaveni vstupniho a vystupniho signalu u modell SQL351B.. je 4—20 mA.
*Pfi vstupnim signalu 0—-10 V neni k dispozici funkce ,ZUstat v poloze pfi selhani (Fail-in).
o Vyberte spina€ podle nize uvedeného popisu.
e  Gyari beadllitas bemend- és kimendjelhez SQL361E-ben..: 0..10 V.
hu e  Gyari beallitas bemend- és kimendjelhez SQL351B-ben..: 4..20 V.
* Nincs biztonsagi pozici6 0..10 V bemendéjelnél |
e Valassza ki a kapcsolét alabbi leirasként.
e H epyooTaaiakr pubuion yia 1o oApa ei06dou kal €£6dou otov SQLIB1E.. givai 0..10 V.
el e H epyooTaaiakr pubuion yia To orpa €10600u Kal 6dou atov SQL351B.. gival 4..20 mA.
*H diatipnon 8éong o€ TrepiTrtwon aaToyiag (fail-in) dev TrpoBAéTTeTan yia To orjua eil06dou 0..10 V.
e EmAoyr 810KOTITN OUPQWVA PE TNV KATWTEPW TTEQIYPAPT).
e  3aBoAcKOW HAaCTPOWKOW ANns BXOQHOMO M BbixogHoro curHana B SQL361E.. aensetcsa 0..10 B.
. e  3aBoAcKOM HAaCTPOMKOW Ansi BXOOHOIO U BbIXo4HOro curHana B SQL351B.. aensetca 4..20 mA.
*IMNonoxeHne Npu oTka3e HeJOCTYNHO npu BxoaHoMm curHane 0..10 B.
e BbibpaTb nonoxeHue BbIKMNOYaTENS COMMACHO OMUCAHMI0 HUKE.
e SQLIBIE.MMAMFHESHH RE. £ 0.10V
h e SQL351B.JAMEN S S HH) K E. .2 4..20 mA
*TEHINAE SN 0..10 V i, TEWHE S HALThAg
o HIZIEDLT Y IR SRR IT KA E
e SQL361E.. icin giris ve ¢ikis sinyali fabrika ayari 0..10 V'dir.
tr e SQL351B.. igin giris ve ¢ikis sinyali fabrika ayari 4..20 mA'dir.
*Acil durdurma islevi olmadan 0..10 V giris sinyalinde mevcut degil.
e Asagidaki aciklamaya gére anahtari segin.
de Sina Bl e Bl o
fern 2:822: fr Sigr:al de.sortie fr Sigpal d’gntrée
: sv Utgangssignal sv Ingangssignal
sV S!gnal nl Uitgangssignaal nl Ingangssignaal
!" Signaal it Segnale di uscita it Segnale diingresso
2 §g9nf;a;ﬁ fi Lahtosignaali fi Tulosignaal
~ es Senal de salida es Sefal de entrada
32 gg:}i:l da Udgangssigngl da Indgangss!gn.al
pl Sygnat wyjsciowy pl Sygnat wejsciowy
pl S_ygn'a’f cz Vystupni signal cz Vstupni signal
f\f; i?nal hu Kimengjel hu Bemendgjel
i el ZApa egddou el >Aupa eic6dou
el 2Aua ru BbixogHon curHan ru BxopgHon curHan
;l:‘ %Mg'an tzrh ZFCF;/Hllilljs%sEyali frh ﬁ%{iiali
tr Sinyal 33 2
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0-10V 5 5
2-10V E E

4-20 mA ﬁ E

1 2 3 4 5 6
w1, S4, Einstellungen S3, Auswahl der S22, Auswahl der  S1, Ein-Tasten- LED D3
Kalibrierpotentiom fiir Signalverlust ~ Rickmeldesignalt Eingangssignalty —Kalibrierung
eter 20 mA ypen (0-10V, 2-  pen

10V, 4-20 mA)
W1, 20 Ma S4, Signal S3, Selection of  S2, Selection if In- S1, One key LED D3
Calibration lossmode settings Feedback Signal put Signal Types. calibration
potentionmeter Types (0-10V2-
10V4-20Ma)
W1, potenti- S4,réglages du  S3, sélection des S2, sélection des S1, calibrage LED D3
omeétre de cali- mode perte de types de signal types de signal avec une seule
brage 20 mA signal rétroactif (0-10 V, d’entrée. touche
2-10 V, 4-20 mA)
S W1, 20 mA S4, instéllning av  S3, valj typ av S2, valj typ av S1,en Lysdiod D3
kalibreringspotenti signalforlustidage  aterkopplingssign ingangssignal. knappkalibrering
ometer al (0-10V2-10V
4-20 mA)
W1, 20 Ma S4, Instellingen S3, Selectie van  S2, Selectie van  S1, Eén- LED D3
Kalibratie signaalverliesmod terugkop- ingangssignaaltyp toetskalibratie
potentiometer 20 us pelingssignaaltyp es.
mA es (0-10V2-10V4-
20mA)
W1, S4. Impostazioni  S3. Selezione dei S2. Selezione dei S1. Taraturacon LED D3
Potenziometro di  della modalita di  tipi di segnale di  tipi di segnale di  un pulsante
taratura da 20 mA perdita del retroazione (0- ingresso.
segnale 10V, 2-10V, 4-
20 mA)
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W1, 20 mA:n S4, signaalin S3, S2, S1, LED D3
kalibrointipotentio havidtila- palautesignaalityy tulosignaalityyppi yksipainikekalibroi
metri asetukset ppien valinta (O— en valinta nti

10V2-10V 4-

20 mA)
W1, potencidme- S4, ajustes de S3, seleccion de  S2, selecciéon de  S1, calibracion LED D3
tro de calibracion modo de pérdida tipos de sefal de tipos de sefial de con una tecla
de 20 mA de sefial retroalimentacion entrada

(0-10V2-10V4-

20 mA)
W1, 20 mA- S4, indstillinger S3, valg af feed-  S2, valg hvis S1, LED D3
kalibreringspotenti for tilstanden sig- back-signaltyper  indgangssignaltyp enkelttastkalibreri
ometer naltab (0-10V2-10V4- er. ng

20Ma)
W1, Potencjometr S4, Ustawienie S3, Wybdr typow  S2, Wybor typdw  S1, Kalibracja LED D3
kalibracyjny trybu sygnatu informacji sygnatu jednym
20 mA zwrotnej (0-10V  wejsciowego przyciskiem

2-10V 4-20 mA)
W1, Kalibraéni S4, Nastaveni S3, Vybér typl S2, Vybér typl S1, Kalibrace LED D3
potenciometr rezimu ztraty signalu zpétné vstupniho signalu jednim tlaCitkem
20 mA signalu vazby (0-10 V, 2—

10V, 4-20 mA)
W1, 20 Ma S4, Bedllitasok S3, Visszajelz6 S2, Bemendjel- S1, Egybillentylis LED D3
kalibralas jeltipusok tipusok kalibralas
potenciométer kivalasztasa (0- kivalasztasa

10V2-10V4/20Ma)
W1, 20 mA S4, PuBuioeig Tng  S3, EmAoyn Twv  S2, EmAoyr Twv  S1, BaBuovéunon LED D3
MoTtevoldueTpo AeiIToupyiag TOTTWV OAUATOG  TUTTWV OAUATOG ME éva TTANKTPO
BaBuovounong ATTWAEIOG avadpaong (0- €10600u.

onpatog 10V 2-10V 4-

20 mA)
W1, S4, HacTpolikn S3, Bblbop TMNa  S2, Bblbop TMNa  S1, Kanubposka ¢ CH[ D3
KanMbpoBOYHbBIN  pexuma curHana BXOAHOro MOMOLLbIO OZIHOW
noTeHunomeTp ocnabneHus obpaTHoOM cBA3M  curHana. KHOMKMN
20 MA curHana (0—10B2-10B4—

20mA)
W1, 20 mA K2 S4, [R5 ERREA S3, iR HE S  S2, MRS S1, —HRHE LED D3
CiRDARY WE FA(0-10V2- et

10V4-20mA)
W1, 20 mA S4, Sinyal kayip  S3, Geri Bildiim  S2, Girig Sinyali ~ S1, Tek tus LED D3
Kalibrasyon modu ayarlari Sinyali Turleri Turleri Segimi. kalibrasyonu
potensiyometresi Secimi (0-10V2-

10V4-20Ma)
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Einstellungen fiir Signalverlust / Signal loss mode settings / Réglages du mode perte de signal
Instéllningar av signalférlust / Instellingen / Impostazioni della modalita di perdita del segnale

Signaalin haviotila-asetukset / Ajustes de modo de pérdida de sefial / Indstillinger kalibrering aktuator

Ustawienie trybu / Nastaveni rezimu ztraty signalu / Beallitasok

PuBuioeig Tng Aeitoupyiag ammwAegiag ofjparog / Hactpoinku pexmma ocnabneHus curHana
£ 5 E 5% B | Sinyal kayip modu ayarlar

» SEiE RS 215 Position Position Ausfiihren bis 100
Fesiien) Ve halten halten %
(Standard)
de DIP 1 AUS EIN AUS EIN
DIP 2 AUS AUS EIN EIN
DIP 3 Reserve
DIP 4 Reserve
Position State R(lijne;gu(l)t;k Hold position | Hold position Run to 100 %
DIP 1 OFF ON OFF ON
en DIP 2 OFF OFF ON ON
DIP 3 Reserve
DIP 4 Reserve
» Sl SIEEMELD & Position Position
Position 0 % . . Enclenché a 100 %
(par défaut) maintenue maintenue
fr DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
DIP 3 Réserve
DIP 4 Réserve
Position Ulimzine ’((Sot;:gfrdo/; Hallposition | Hallposition Kaér till 100 %
DIP 1 AV PA AV PA
sV DIP 2 AV AV PA PA
DIP 3 Reserv
DIP 4 Reserv
~ Status Uitvoeren naar Uitvoeren naar 100
Positie 0% Wachtstand Wachtstand o
(standaard) ’
nl DIP 1 uiT AAN uiT AAN
DIP 2 uiT uiT AAN AAN
DIP 3 Reserve
DIP 4 Reserve
Posizi SELD Eseguweoflno Mantenere Mantenere Eseguire fino al
osizion allo 0% . . o
(predefinita) posizione posizione 100%
it DIP 1 SPENTO ACCESO SPENTO ACCESO
DIP 2 SPENTO SPENTO ACCESO ACCESO
DIP 3 Ricambio
DIP 4 Ricambio
A UL Ajakohtaan 0% | o2 oconto | Pidd asento | Aja kohtaan 100 %
sento (oletus)
. DIP 1 POIS PAALLA POIS PAALLA
fi DIP 2 POIS POIS PAALLA PAALLA
DIP 3 Vara
DIP 4 Vara
s il VEIErEl 0 % Posicion de Posicion de
Posicion (predeterminado Volver al 100 %
) parada parada
es DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
DIP 3 Reserva
DIP 4 Reserva
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Position Status g‘f;:('jgg‘; Hold position | Hold position Ker til 100 %
DIP 1 SLUKKET TANDT SLUKKET TANDT
o DIP 2 SLUKKET SLUKKET TANDT TANDT
DIP 3 Reserve
DIP 4 Reserve
Stan Przesuw do 0% ; ;
Utrzymame Utrzyfnar'ne Przesuw do 100%
L _ potozenia potozenia
Potozenie (domysinie)
pl DIP 1 WYL. WL. WYL. WL
DIP 2 WYL. WYL. WL. WL
DIP 3 Rezerwa
DIP 4 Rezerwa
) Stav PFejEt na 0 % Zustat Zustat Pejit na 100 %
Pozice (vychozi) Vv poloze Vv poloze
DIP 1 OFF ON OFF ON
cz DIP 2 OFF OFF ON ON
DIP 3 Rezervni
DIP 4 Rezervni
Allapot Miikédtetés 0%-
- hoz Tarté pozicié | Tarté pozicid IR s 0
Pozicié (alapértelmezett hoz
)
hu DIP 1 Kl BE Kl BE
DIP 2 Kl Kl BE BE
DIP 3 Tartalék
DIP 4 Tartalék
KardoTtaon EkTéAeon oTo
. i . ZUYquTﬁOTs ZUYquTﬁOTs EkTéAeon ato 100%
©¢on (TrpoeTmIAeypévn Tn Béon N Béon
TIHN)
el DIP 1 OFF ON OFF ON
DIP 2 OFF OFF ON ON
DIP 3 Epedpeia
DIP 4 Epedpeia
CoctosiHne HoctmxeHune Flesmns Mesis
0% DoctmxeHne 100 %
Mosnuus (mo ymonyaxuto) YACPXaHA YACPXaHA
ru DIP 1 BbIKI1 BKI BbIKN BKN
DIP 2 BbIKI1 BbIKI BKJ1 BKN
DIP 3 Peseps
DIP 4 Peseps
T = 5
g T S | mmtE | metE | s 100%
DIP 1 > It o It
zh DIP 2 % % F P
DIP 3 % H
DIP 4 % H
Durum %0 ile calistir Pozisyonu Pozisyonu .
Konum (varsa(;:/llai) koru);un koru);un oD Ie G
DIP 1 KAPALI ACIK KAPALI ACIK
g DIP 2 KAPALI KAPALI ACIK ACIK
DIP 3 Rezerve
DIP 4 Rezerve
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Kalibrierung / Calibration / Calibrage / Kalibrering / Kalibratie / Taratura / Kalibrointi / Calibracién
Kalibrering / Kalibracja / Kalibrace / Kalibralas / Ba@uovéunon / Kanu6poska / 5 / Kalibrasyon

Kalibrierung LED D3 Stellantrieb-Bewegung
1. Spannung an Ny . N .
Klemme 1 und 2 @~ |Leuchtet Stel!e}ntneb fahrt zu der durch das Steuersignal angegebenen
2N Position.
anlegen
O | Feuchtel | stellantrieb fahrt zu 100 %"-Position (Ventil offen).
o | Blinkt Stellantrieb stoppt bei ,100 %“-Position (Ventil offen),
2. Taste S1 O cinmal Anzeigeleuchte blinkt, danach ist der Stellantrieb bereit, zur ,0 %"“-
3 Sekunden lang : Position (Ventil geschlossen) zu fahren.
dricken O |keuchtet | sioliantrieb fahrt zu ,0 %*Position (Ventil geschl
nicht ellantrieb fahrt zu ,0 %“-Position (Ventil geschlossen).
O Blinkt Stellantrieb stoppt bei ,0 %“-Position (Ventil geschlossen). Die
S Anzeigeleuchte blinkt, danach ist die Kalibrierung abgeschlossen.
3. Kalibrierung _\"_ Leuchtet Stellantrieb fahrt zu der durch das Steuersignal angegebenen
abgeschlossen. dh Position.
en |
Calibration LED D3 Actuator Movement
N | e
1. Sgpply power to = | Lit Actuator moves to the position as indicated by control signal.
terminal 1 and 2 2N
@) Dark Actuator moves to “100 %" position (valve open).
i+ |Flash Actuator stops at “100 %” position (valve open), indicate light flashes,
- once and then the actuator is ready to move towards “0 %”position (valve
2. Press button S1 for i closed).
3 seconds
O Dark Actuator moves to “0 %” position (valve closed).
O Flash Actuator stops at “0 %" position (valve closed).The indicate light
e flashes, and then the calibration finished.
N\ I '
3. Calibration finished. —/’\— Lit Actuator moves to the position as indicated by control signal.
Calibrage LED D3 Mouvement de I'actionneur
1. Alimentation élec- NP . — . . e, .
trique des bornes 1 et |~ @~ Allumé | L’actionneur se déplace a la position indiquée par le signal de com-
5 7N e mande.
“teinte actionneur se déplace en position « o » (vanne ouverte).
O Eteinte |L’acti depl iti 100 % » ( rte)
.+ . | Clignot |L'actionneur s’arréte en position « 100 % » (vanne ouverte), le voyant
2. Appuyez sur le O e indicateur clignote, puis I'actionneur est prét a se déplacer en position
bouton S1 pendant i une fois | « 0 % » (vanne fermée).
3 secondes. O Eteinte |L’actionneur se déplace en position « 0 % » (vanne fermée).
O Clignot | L’actionneur s’arréte en position « 0 % » (vanne fermée). Le voyant
K e indicateur clignote, puis le calibrage est terminé.
3. Calibrage terminé _\"_ Allumé | L’actionneur se déplace a la position indiquée par le signal de com-
' o e mande.
Kalibrering Lysdiod D3 Stalldonsrorelse
1. Stromforsorjning till | ~a” " . , - .
terminal 1 och 2 .9 Lyser | Stalldonet ror sig till det lage som indikeras av styrsignalen.
O Mérk Stélldonet ror sig till laget “100 %” (ventilen 6ppen).
2. Tryck pa knapp S Y Blinknin Stélldonet stannar i 1aget "100 %” (ventil 6ppen), indikeringslampan
under tre sekunder ‘A g
O en blinkar och darefter ar stalldonet redo att ga till I1aget “0 %” (ventil
’ o stangd).
gang
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Kalibrering Lysdiod D3 Stalldonsrorelse
O Mork Stalldonet ror sig till laget “0 %” (ventilen stangd).
O Blinknin | Stalldonet stannar i laget “0 %” (ventilen stangd). Indikatorlampan
Ty g blinkar och sedan ar kalibreringen avslutad.
3. Kalibrering o B . . Iy .
avslutad. g Lyser Stélldonet ror sig till det Idge som indikeras av styrsignalen.
Kalibratie LED D3 Actuatorbeweging
1. Stroomtoevoer naar | ~@~ | Oplicht | Actuator beweegt naar de positie zoals aangegeven door het
klemmen 1 en 2 2N en stuursignaal.
O Donker | Actuator gaat naar "100%"-positie (klep open).
Eenma WA (A0 N - o ; .
L Actuator stopt op "100%"-positie (klep open), indicatielampje knippert
a7 |al . w0/ .
O Knipper en dan is de actuator klaar om naar "0%"-positie te gaan (klep
2. Druk 3 seconden ’ PP gesloten).
en
lang op knop S1
O Donker | Actuator gaat naar "0%"-positie (klep gesloten).
o Knipper Actuator stopt bij "0%"-positie (klep gesloten). Het indicatielampje
@ |end kni dan is de kalibratie voltooid
T licht nippert en dan is de kalibratie voltooid.
N\ I I 1 g
3. Kalibratie voltooid. _/.\_ Oplicht Actuat_or beweegt naar de positie zoals aangegeven door het
[ en stuursignaal.
it |
Taratura LED D3 Movimento dell’attuatore
1. Alimentare i &’ |lllumina | L'attuatore si mette in posizione, come indicato dal segnale di con-
terminali 1 e 2 N to trollo.
O Spento | L'attuatore si mette in posizione "100%" (valvola aperta).
Wi Lairgpe L'attuatore si ferma in posizione "100%" (valvola aperta), la spia lam-
2. Tenere premuto il O Sga peggia e |'attuatore & pronto per muoversi verso la posizione "0%"
pulsante S1 per 3 se- ’ volta (valvola chiusa).
condi
O Spento | L'attuatore si mette in posizione "0%" (valvola aperta).
Lampe |L'attuatore si ferma in posizione "0%" (valvola chiusa). La spia lam-
i ggio peggia e la taratura é terminata.
N T Y T . P T . T _
3. Taratura terminata, |-~ ®- lllumina | L'attuatore si mette in posizione, come indicato dal segnale di con
! to trollo.
Kalibrointi LED D3 Toimilaitteen liike
1. Virranidhde e Sytt Toimilaite liikkuu ohjaussignaalin osoittamaan asentoon
littimelle 1 ja 2 AN | PRy jaussig :
O Ei pala | Toimilaite liikkuu asentoon “100 %” (venttiili avoin).
e | Vilkkuu Toimilaite pysahtyy asentoon “100 %” (venttiili avoin), merkkivalo
, . - - kerran vilkkuu, jonka jalkeen toimilaite on valmis likkumaan kohti asentoa
2. Paina painiketta ST | “0 %" (venttiili suljettu).
kolme sekuntia.
O Ei pala | Toimilaite liikkuu asentoon “0 %” (venttiili suljettu).
O Vilkkuu Toimilaite pysahtyy asentoon “0 %” (venttiili suljettu). Merkkivalo vilk-
Ty kuu, jonka jalkeen kalibrointi on paattynyt.
H H H NIz
3'.. t(allbromtl —®- | Syttyy | Toimilaite liikkuu ohjaussignaalin osoittamaan asentoon.
paattynyt. |
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Calibracién LED D3 Movimiento del actuador
1. Suministre alimen- | Se
tacion al terminal 1y |- @~ 1. . | El actuador se mueve a la posicion indicada por la sefial de control.
2
No se
O enciend | El actuador se mueve a la posicion «100 %» (la valvula se abre).
e
.1 . |Parpad |Elactuador se detiene en la posicion «100 %» (la valvula se abre), la
. O ea luz indicadora parpadea y el actuador esta listo para moverse hacia
2. Pulse el botén S1 ’ una vez | la posicion «0 %» (la valvula se cierra).
durante 3 segundos NoO se
O enciend | El actuador se mueve a la posicion «0 %» (la valvula se cierra).
e
O Parpad |El actuador se detiene en la posiciéon «0 %» (la valvula se cierra). La
e ea luz indicadora parpadea y la calibracion finaliza.
" T2 <,
?f' Lg calibracion ha -@- _Se . El actuador se mueve a la posicion indicada por la sefial de control.
finalizado. [ ilumina
Kalibrering LED D3 Aktuatorbevaegelse
I - N2
;élsfect);tzmm til termi —/’\— Teendt | Aktuatoren beveeger sig til positionen som angivet af styresignalet.
O Mgark Aktuatoren bevaeger sig til positionen "100 %" (ventil &ben).
S Aktuatoren stopper ved positionen "100 %" (ventil aben),
. O limt kontrollampen blinker, og derefter er aktuatoren klar til at beveege sig
2. Tryk pa knappen ’ 9 mod positionen "0 %" (ventil lukket).
S1i 3 sekunder
O Mgark Aktuatoren bevaeger sig til positionen "0 %" (ventil lukket).
O Glimt Aktuatoren stopper ved positionen "0 %" (ventil lukket).Kontrollampen
Ty blinker, og dermed er kalibreringen feerdig.
N I e
3. Kalibrering feerdig. —/’\— Teendt | Aktuatoren beveeger sig til positionen som angivet af styresignalet.
Kalibracja LED D3 Ruch sitownika
1. Doprowadzic N : Sitownik przesuwa sie do potozenia wskazanego zgodnie z sygnatem
zasilanie do zacisku 1 |-@~- | Swieci :
71N sterujgcym.
oraz 2
O ﬁgaszo Sitownik przesuwa sie w potozenie ,100%” (zawor otwarty).
.i. |Miga Sitownik zatrzymuje sie w potozeniu ,100%”" (zawdr otwarty),
2. Nacisngé i O kontrolka miga, a nastepnie sitownik jest gotowy do przesuniecia sie
przytrzymac’; przycisk : raz w potozenie ,0%” (zaw()r zamknlety)
S1 przez 3 sekundy O ﬁgaszo Sitownik przesuwa sie w potozenie ,0%” (zawér zamkniety).
O Miga Sitownik zatrzymuje sie w potozeniu ,0%” (zawor
9 zamkniety).Kontrolka miga, a nastepnie kalibracja jest zakoniczona.
3. Kalibracja e’ Swieci Sitownik przesuwa sie do potozenia wskazanego zgodnie z sygnatem
zakonczona. dh sterujgcym.
Kalibrace LED D3 Pohyb akéniho Elenu
1. P¥ipojte napajeni e’ e Yy . g
na svorky 1a 2. /9 Sviti AkEni Elen se pohybuje do polohy dané fidicim signalem.
@) Nesviti | Akéni €len se pohybuje do polohy ,100 %“ (ventil otevieny).
2. Stisknéte i+ |Blikne Akeni €len se zastavi v poloze ,100 %* (ventil otevieny), kontrolka
tla¢itko S1 na dobu O ‘ednou blika. Poté je ak&ni Elen pfipraven na pfesun do polohy ,0 %“ (ventil
3 sekund. ’ J zavieny).
O Nesviti | AkEni ¢len se pohybuje do polohy ,0 % (ventil zavieny).
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Kalibrace LED D3 Pohyb akéniho &lenu
O Blika Akeni Clen se zastavi v poloze ,0 %“ (ventil zavieny). Kontrolka blika.
; Nyni je kalibrace dokoncena.
1 N\ I '
S"oroa:g;f ‘,f\‘ Sviti Akeni Elen se pohybuje do polohy dané fidicim signalem.
Kalibralas LED D3 Mikodteté mozgasa
1 A At N2
1. Adjon tapgllgtast az @~ Folygma A mikodtetd a vezérlgjel altal jelzett helyzetbe mozog.
1. és 2. termindlra. 2 tos fény
O Sotét A miikddteté a ,100%” helyzetbe mozog (szelep nyitva).
i+ |Villanas A mUkddteté megall a ,100%” allasban (szelep nyitva), a jelz6fény
2. Nyomja meg 3 O eqvszer villog, majd a mikodtetdé készen all a ,0%” allasba (szelep zarva)
masodpercig az S1 ’ d valé elmozdulasra.
gombot @) Sotét A miikddtetd a ,0%” helyzetbe mozog (szelep zarva).
) Villanas A mUkodteté megall a ,0%” allasban (szelep zarva). A jelzéfény
. villog, majd a kalibralas befejezédik.
3. Kalibralas @~ |Folyama e e me Al
befejezédott. g tos fény A mikodtets a vezérlgjel altal jelzett helyzetbe mozog.
EN
BaBuovounaon LED D3 MeTtakivnon evepyoTroinT
1. HAekTp0odOTNON a7 | Avappé | O evepyoTroiNTig PYETAKIVEITAI 0T B£0N TTOU UTTOBEIKVUEI TO OrHa
aKkpodEKTN 1 Kal 2 2N vn eAéyxou.
O 2BnoTtn | O evepyoTtroinTig petakiveital otn Béon «100%» (Bdva avoikTh).
i g“,’\‘j‘goo O evepyotroinTAg aTapata otn Béon «100%» (Bava avoikTh), n
2. MaTAGTE T0 KOUWTT O pirlx eVOEIKTIKA Auxvia avaBooBrvel Kal TOTE 0 EVEPYOTTOINTAG €ival £TOINOG
. H ’ 7 0, 7 3
S1yia 3 ©opé va petakivnBei Tpog Tn B€an «0%» (Bava KAEIoTR).
OeutepoeTITa O 2BnoTth | O evepyoTtroinTig peTakiveital otn Béon «0%» (Bava KAEIOTH).
i O evepyotroinTAg atapata otn Béon «0%» (Bava KAeioTH), N
" |Avapoo . ; . . . .
O Brivel evOoeIKTIKA Auyvia avaBoofrivel kai T6Te n BabBuovounaon €xel
n OAOKANPWOE.
3. OAokAnpwaon _‘6’_ Avappé | O evepyoTToInNTAG YETAKIVEITAI OTN B€0N TTOU UTTOBEIKVUEI TO ONPa
BaBuovéunong. 4 vn eAEyxou.
KanubpoBka cuna b3 [BWXEHMEe NCNONHUTENBHOrO YCTPOWCTBA
1. MNopgaya nutaHus e’ FoonT VcnonHntenbHoe yCTPOMCTBO NepeMeLLaeTcs B NOMOXEHNE,
Ha TepmuHan 1 m 2 2N P yKa3aHHOe B KOHTPOSIbHOM CuUrHarne.
O TemHbl | MicnonHUTenbHOe yCTPONCTBO NepeMeltaeTcs B nonoxeHue «100 %»
n (knanaH OTKpbIT).
. Muraet McnonHuTensHoOe YCTPOMCTBO OCTaHaBIMBAETCS B NOMOXEHUN
O ooVH «100 %» (knanaH OTKpbIT), lamMna UHAUKaTopa MuraeT, a 3aTemM
2. Haxatb kHomnky S1 S '23 NCMNOMNHUTENbHOE YCTPONCTBO rOTOBO NepeMeLLaTbCs B MOMoXeHne
W yaep>xusaTb B P «0 %>» (kmanaH 3akpbIT).
TeyeHue 3 CeKkyH[ 0 TemHbl | MicnonHUTENbHOE YCTPONCTBO NepemMeryaeTcs B nonoxeHme «0 Y%»
n (kmanaH 3akpbIT).
"y McnonHmuTenbHOe yCTPONCTBO OCTaHABMMBAETCA B NONOXEHUN «0 %»
O Mwuraet | (knanaH 3akpbiT). JlTamna nHgMkaTtopa MuraeT, Nocre Yero
’ KannbpoBka 3aBepLUeHa.
3. Kannbposka _‘6’_ FoouT McnonHnTenbHoe yCTPOMCTBO NEPEMELLAETCS B MOSOXEHME,
3aBepLueHa. dh P YKa3aHHOE B KOHTPOSIbHOM CuUrHarne.
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i3 LED D3 PAT BN
N\ | e . . . N N . . .
(K TRV PadS K= PATHREEIN B, BHE SRR KR,
O AN PATHRFE I 100 % i B (BT
O W PATHRAE 100 %RIALE A IE GRITTF) , $8RITIANR. SREHATSAER 1 0 %
e . 77 mEs) (R0
2. #%4E S1 {RFE 37 — B , N
O AN PATHEEENF 0 BhiE (I35
SO | R | BATEE O %R EEIE (I, AT,
N2 . . B N . . v — Lo
3. KHETE R Py Kz PATEE B, BHE SRR KR,
Kalibrasyon LED D3 Aktiatér Hareketi
I > N
;ﬁ;—?g?i':al 1ve2ye P Yanmig Aktlator, kontrol sinyaline gore belirtilen konuma hareket eder.
O |Kapali Aktuator “%100” konumuna hareket eder (vana agik).
&+ | Bir kez Aktuator “%100” konumunda durur (vana agik), 1sik yanip séner
. , . ve ardindan aktiator “%0” konumuna (vana kapali) dogru hareke
O anib séme dind ktGator “%0” k kapali) dogru hareket
2. 81 dugmesine 3 oo|yanip etmeye hazirdir.
saniye basin
O |Kapali Aktiatér “%0” konumuna hareket eder (vana kapal).
e i Aktliator “%0” konumunda durur (vana kapali). Gosterge 1s131
O Yanip sonme yanip soner ve ardindan kalibrasyon tamamlanir.
1 N\ I e
?érrif:rlkt:;s”}/on ‘,’\‘ Yanmis Aktuatoér, kontrol sinyaline gore belirtilen konuma hareket eder.
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Anzeige des Betriebszustands / Indication of operating state

Indication de I’état de fonctionnement / Indikation om driftstillstand
Weergave van de bedrijfsstatus / Indicazione dello stato di funzionamento
Toimintotilan ilmoittaminen / Indicacion del estado de funcionamiento
Visning af driftstilstand / Wskazanie stanu dziatania

Indikace provozniho stavu / Miikodési allapot jelzése

‘Evdei§n katdoTtaong Asitoupyiag / UHaMkaums paboyero coctosiHuA
BATIRSHREN | Galigma durumu gdsterimi

SQL361E..
de |Die LED-Anzeige, die den Betriebszustand angibt, wird durch Offnen der Abdeckung des Elektronikmoduls sichtbar.
en | The LED display indicating operating status can be viewed by opening the cover of the electronics module.
fr Il est possible de consulter I'affichage a LED indiquant I'état de fonctionnement en ouvrant le couvercle du module
électronique.
sv | Lysdioddisplayen som visar driftsstatus kan ses genom att 6ppna elektronikmodulens lock.
nl | Het leddisplay dat de bedrijfsstatus aangeeft, kan worden bekeken door het deksel van de elektronicamodule te
openen.
it Aprendo il coperchio del modulo elettronico € possibile visualizzare lo stato di funzionamento tramite il display a LED.
fi Toimintotilaa osoittavan LED-merkkivalon ndkee avaamalla elektroniikkamoduulin kannen.
es |La pantalla LED que indica el estado de funcionamiento se puede visualizar al abrir la cubierta del modulo
electrénico.
da | LED-displayet, der viser driftsstatus, kan ses ved at abne laget til elektronikmodulet.
pl Wyswietlacz LED wskazujgcy stan dziatania mozna odczyta¢ po otwarciu pokrywy modutu elektronicznego.
cz | LED displej zobrazujici provozni stav Ize prohlizet po otevieni krytu elektronického modulu.
hu | A miikodési allapotot jelz6 LED-kijelz6 az elektronikai modul fedelének kinyitasaval lathato.
el Mrtropeite va &¢gite Tnv 086vn LED yia Tnv £€vOeIEn TG KATAaTaoNG AEITOUpYiag avoiyovTag To KAAUPUA TNG Jovadag
NAEKTPOVIKWV GUGTAUATWV.
ru | Crartyc paboTbl CBETOANOAHOIO ANCMNIES MOXHO NPOCMOTPETh, OTKPbIB KPbILLKY MOAYNS1 SNEKTPOHUKN.
zh | H1JFH PSR, ALl LED RIRE RIS TR .
tr Elektronik modiliiniin kapadi agilarak ¢alisma durumunu gésteren LED ekran gérintilenebilir.
SQL361E25
SQL361E40
Funktion LED-Anzeige Anmerkungen, Problembehandlung
D10 D4
N\ [ e
-0 - T .- 1)
Kalibrierungsmod AUS O EIN /,\ Kalibrierung durchfiihren, alles OK.
NI i .
us EIN ! ; N Blinken Kalibrierungsfehler.
de AUS @) Blinken Automatikbetrieb; alles OK."
N\ | e
EIN -0- Blinken Interner Fehler, Problembehandlung?
Steuermodus 71t
Kein Strom
AUS @) AUS Problembehandlung, eventuell Stellantrieb
austauschen
. LED Indication .
Function D10 D4 Remarks, troubleshooting
N I 4
OFF ON -@- | Run calibration, everything ok."
Calibration mode T ——
ON S Flashing -@- | Calibration error.
en
OFF Flashing | ~®: | Automatic operation; everything ok."
N2
Control mode ON Py Flashing O Internal error, troubleshooting 2
No power
OFF O OFF O Troubleshooting, eventually replace actuator
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Affichage a LED

Fonction D10 Remarques, dépannage
OFF @) ON Calibrage exécuté, tout est correct.”
Mode calibrage TS
ON - | N Clignote Erreur de calibrage.
g OFF O Clignote . Fonctionnement automatique ; tout est correct."
¥
ON -0- Clignote | ~ @~ |Erreur interne, dépannage 2
Mode de contréle i 9 i P 9
Pas d’alimentation
OFF O OFF O Dépannage, remplacez éventuellement I'action-
neur.
Funktion D10Lysd|od|nd|ker|ng Anmarkningar, felsékning
AV O PA Kor kalibrering, allting ok.")
Kalibreringslage NV
PA B Blinkar Kalibreringsfel.
sv
AV Blinkar Automatisk drift. Allting ar ok."
N\ T 7/
Kontrollage PA -,,\- Blinkar Internt fel, felsékning 2
Ingen strém
AV O AV O Fels6kning, eventuellt byte av stalldon
Functie REDNudicatio Opmerkingen, probleemoplossin
N I 4
uIT O AAN ~8. | Kalibratie uitvoeren, alles ok."
Kalibratiemodus NP ; i
AAN @~ | Knippere | T | kalibratiefout.
I 4k nd licht i
n : T
uIT @) Knlppere ~ @~ | Automatische werking; alles ok."
nd licht i
Y Knippere | o
P -0- )
Bedieningsmodus AAN /9 nd licht O Interne fout, probleemoplossing.
UIT 0O UIT 0O Geen voeding .
Probleemoplossing, eventueel actuator vervangen
. Indicazione LED . . . .
Funzione D10 D4 Note, risoluzione dei problemi
N\ | 7
SPENTO @) ACSES -@- | Eseguire la taratura, tutto & corretto.”
Modalita taratura T, Lamoe I
ACCESO -0- mpeg |- @~ | Errore di taratura.
I giante i
it SPENTO O L:izrﬁzg - @ | Operazione automatica, tutto & corretto.”
Modalita controllo ACCESO —:I :— L;i:rﬁig O Errore interno, risoluzione dei problemi 2
SPENT Assenza di alimentazione
SPENTO O o O Risoluzione dei problemi, eventualmente sostituire
I'attuatore
Toiminto D10 BEDzmerkkivdlo Huomautuksia, vianetsinta
POIS O PAALLA Suorita kalibrointi, kaikki OK.")
Kalibrointitila N
PAALLA B Vilkkuu Kalibrointivirhe.
fi T
POIS @) Vilkkuu -~ | Automaattinen toiminto, kaikki OK."
N
Ohjaustila PAALLA B Vilkkuu | ~@- | Sisdinen virhe, vianetsinta. 2
Ei virtaa
POIS O POIS © Vianetsinta, vaihda toimilaite tarvittaessa.
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Funcion Ll ez LD Comentarios, resoluciéon de problemas
D10 D4
\ I 7/
_._ . . s .1)
Modo de OFF O ON g Ejecutar calibracién, todo correcto
. e NP : -
calibracion ON 8 Intirtrglte ~ @ | Error de calibracion.
es OFF O Intirtrenlte Funcionamiento automatico, todo correcto.?
‘@’ Intermite | p" , . »
-@- )
Modo de control ON /,\ nte O Error interno, resolucion de problemas
Sin alimentacion
OFF @) OFF @) Resolucién de problemas, sustituya el actuador al
final
. LED-visning . TR
Funktion D10 Da Bemaerkninger, fejlfinding
\ [ 7
-®- ; ; 1)
Kalibreringstilstan SLUKKET @) TANDT /,\ Ker kalibrering, alt ok.
N2 .o
d TANDT —,,\— Glimter | -~ |Kalibreringsfejl.
Da s
SLUKKET O Glimter | ~®- | Automatisk drift; alt ok.”
T, s
Styretilstand TZANDT -/,\- Glimter O Intern fejl, fejlfinding 2
SLUKKE Ingen strgm
SLUKKET O T O Fejlfinding, udskift eventuelt aktuator
Funkcja WskazanicllED Uwagi, rozwigzywanie problemoéow
\ [ 7
WYL. O WE. -/,\- Wykonaj kalibracje, wszystko OK."
Tryb Kkalibracji N N
WL. —,,\— Miga d Btad kalibracii.
p! WYL. O Miga (- | Dziatanie automatyczne; wszystko OK."
N2 Wb s . .
. We. "o~ Miga e Bfad we\{vn?trzny, przeprowadzi¢ rozwigzywanie
Tryb sterowania ah ~+ | probleméw?.
Brak zasilania.
WYL. O WYL. O Przeprowadzi¢ rozwigzywanie problemow,
ostatecznie wymienic¢ sitownik.
LED indikace . . @
Funkce D10 D4 Poznamky, reSeni problému
\ [ 7
Nesviti O Sviti -/,\- Spustit kalibraci, vée v pofadku."
Rezim kalibrace NV T
Sviti —,,\— Blika - @~ | Chyba kalibrace.
cz s
Nesviti O Blika -~ | Automaticky provoz; v3e v pofadku.”
l —
Rezim ovladani Sviti —:,:— Blika O Interni chyba, FeSeni problém( 2
Nesviti O Nesviti | O |Neminapdieno - o
ReSeni problémd, pfipadné vyména akéniho &lenu
L LED jelzés . . . e
Miikodés D10 D4 Megjegyzések, hibaelharitas
\ [ e
Kl @) BE -/,\- Végezzen kalibralast, minden rendben."
Kalibralasi mod T T
BE —,?\— Villanas Kalibralasi hiba
hu
Kl @) Villanas Automatikus miikédés; minden rendben.”
|
Ellendrzési mod BE —:| :— Villanas Belsd hiba, hibaelharitas 2
K O K Nincs tapellatas e
Hibaelharitas, esetleg a mikodtetd cseréje
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AsiToupyia D10 EvoeiNIEED MapaTnpRoEIg, AVTILETWITION TTPORANMATWY
Aerroupyia OFF O ON ExtéAean BaBuovopunaong, 6Aa evragel.
BaBUOVOUNONS g AvaBoo . .

ON ) Brver Z@aAua Babuovéunong.

ol OFF O Aggsgo Autoparn Asitoupyia- 0Aa evrager. !
Aerouovia ON o’ Avafoo EocwTtepikd o@aAUa, avTINETWTTION TTPORANUATWY
sAéyonl)Jv e Brive: i

Xwpig NAeKTPOdOTNON
OFF O OFF O AVTIPETWTION TTpoBANudTWY, oAV
QVTIKOTAOTOOT EVEPYOTTOINTA
Wugukaumnsa CUO MpumMeyaHusa, NoUCK u ycTtpaHeHue
PyHKuyS D10 D4 HeucnpaBHOCTEN
|
Pexm BbIKI O BKI —:,:— BbinonHeHne kanubposku, Bce B nopsake.”
N ;
kanuepoBKy BKI - | N MwuraHune Owwnbka kannubposku.
u BbIKI1 O Mwuranue ABTOMaTu4eckas paboTa; Bce B nopsaake.!
|
BK _: :_ Muranme BHyTpeHHsAs OLIJE/I?)Ka, MOUCK U yCTpaHeHne
PesKiM KOHTPOMS | HeucnpaBHOCTEN
HeT nutanus
BbIKT 0 BbIKT 0 Mouck n ycTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN, B
nepcnekTBe 3aMmeHa UCNOMHUTENBHOTO
yCTpoOWcCTBa
LED #a/4T ;
T b 1+,
DIRE D10 — AL, BEHE
o’ — 4= Vi Y
- Rz = ~®- i, —IE Y
)&‘{ %I NI . ! -
" 2 -8~ WIE | < | R,
z| P
A5z AR ~®- | H3hiafT; —YIER D
NV - T N
Pl % 8- WA | O | R, W D
A5 O A5 O RIHL: WRHE, HATEHRPATS
islev D10 LED Gosterimi Aciklamalar, ariza giderme
Kalibrasyon KAPALI O AGIK Kalibrasyonu galigtir, her sey uygun.”
modu e Yanip .
t ACIK 0 sénme Kalibrasyon hatasi.
r
Yanip . 1)
KAPALI O sénme Otomatik calistirma, her sey uygun.
|
e’ Yanip . . 2)
Kontrol modu ACIK ) sénme Dahili hata, ariza giderme
Glg yok
KAPALI O KAPALI Ariza giderme, sonunda aktuatort degistirin
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de

Allgemein gilt, dass die LED nur die oben angegebenen Zustande einnehmen kann (permanent rot, blinkend oder
aus).

en | As ageneral rule, the LED can assume only the states shown above (continuously red, flashing, or off).
fr En regle générale, la LED prend en charge uniquement les états indiqués ci-dessus (rouge en continu, clignotante ou
éteinte).
sv | Som en allméan regel kan lysdioden endast anta de tillstdnd som visas ovan (kontinuerligt rdd, blinkande eller
avstangd).
nl |In het algemeen kan het ledlampje alleen de bovenstaande statussen aannemen (ononderbroken rood, knipperend of
uit).
it Generalmente il LED pud trovarsi solo negli stati indicati sopra (rosso continuo, lampeggiante o spento).
fi Yleisena saantona LED-merkkivalo voi osoittaa vain ylla esitettyja tiloja (jatkuvasti punainen, vilkkuu tai ei pala).
es Como norma general, el LED hace referencia solamente a los estados que se muestran arriba (esta siempre, rojo,
parpadea o esta apagado).
da | Normalt kan LED'en kun vise de ovenfor viste tilstande (fast rgdt, glimtende eller slukket).
pl Ogdlnie dioda LED moze wskazywac tylko stany wskazane powyzej (Swieci $wiattem ciggtym na czerwono, miga lub
jest wylgczona).
cz |Obecné plati, ze LED kontrolky mohou nabyt pouze néktery z vySe uvedenych stavl (sviti nepretrzité ¢erveng, blika,
nebo nesviti).
hu | Altalanos szabalyként a LED csak a fenti allapotokat veheti fel (folyamatos piros, villogé vagy kikapcsolt).
el |[Kartd yeviko kavéva, n Auyxvia LED Trapouciddel povo TIG KATAOTACEIG TTOU ava@EPOVTAl TTAPOTTAVW (CUVEXWG KOKKIVN,
avapoofrjvel A oBnoTA).
ru |Kak npasuno, CU[ moxeT nokasbiBaTb TONMbKO NpeAcTaBlieHHbIE BbilLe COCTOAHUS (MOCTOSAHHO KPacHbIN, MUraHue
WK BbIKN).
zh | —fokii, LED AR ERIRE GFEat, WEREECHPRE) .
tr Genel bir kural olarak, LED yalnizca yukarida gosterilen durumlari (strekli kirmizi, yanip sdnen veya kapali)
gosterebilir.
1 | Die griine LED (D6) leuchtet beim Erreichen von ,100 %" kurz auf, die rote LED (D7) leuchtet beim Erreichen der
de Hubposition ,0 %" kurz auf.
2y | Wenn der Stellantrieb mit Strom versorgt wird, aber kein Y-Steuersignal vorliegt und auch die Kalibrierung nicht
gestartet wurde, leuchtet die LED ebenfalls permanent.
1y | The Green LED (D6) with short lit on when reach to “100 %" and the Red LED (D7) with short lit on when reach
en to “0 %” stroke position.
2y | When power supply to actuator but no Y control signal and also calibration not started, LED will be continuously
light too.
1 | LED verte (D6) avec allumage bref lorsque la position de course « 100 % » est atteinte et LED rouge (D7) avec
allumage bref lorsque la position de course « 0 % » est atteinte.
fr P - - - - ; ; -
2) | Lorsque l'actionneur est alimenté en électricité mais en I'absence de signal de commande Y et de démarrage du
calibrage, la LED sera aussi allumée en continu.
1 | Den gréna lysdioden (D6) lyser kort nar den nar “100 %” och den réda lysdioden (D7) lyser kort nar den nar
sv slaglaget “0 %”.
2) Nar det finns strom till stélldonet men ingen Y-styrsignal och kalibreringen inte heller har pabdérjats, lyser
lysdioden ocksé kontinuerligt.
1 | Het groene ledlampje (D6) licht kort op wanneer "100%" is bereikt en het rode ledlampje (D7) licht kort op
nl wanneer "0%" is bereikt.
2 | Wanneer de actuator wordt gevoed, maar er geen Y-stuursignaal is en de kalibratie niet is gestart, zal het
ledlampje ook continu branden.
1y | I LED verde (D6) si illumina brevemente quando si raggiunge il "100%" e il LED rosso (D7) si illumina bre-
it vemente quando si raggiunge la posizione "0%".
2y | Il LED rimane costantemente acceso quando |'attuatore & alimentato ma non c'¢ il segnale di controllo Y e la tara-
tura non & stata avviata.
1 | Vihred LED-merkkivalo (D6) palaa lyhyesti, kun saavutetaan asento “100 %" ja punainen LED-merkkivalo (D7)
fi palaa lyhyesti, kun saavutetaan asento “0 %”.
2y | Kunvirransy6tté on toimilaitteeseen, mutta ei Y-ohjaussignaalia eika kalibrointia voi kaynnistaa, LED-merkkivalo
palaa myos jatkuvasti.
1y | EILED verde (D6) se enciende brevemente cuando alcanza el «100 %» y el LED rojo (D7) se enciende bre-
vemente cuando alcanza la posicidn de carrera «0 %».
es — : — = : -
2) Cuando se suministra alimentacién al actuador pero no hay una sefial de control Y y la calibracién no ha em-
pezado, el LED se iluminara de forma ininterrumpida.
1 | Dengrenne LED (D6), kortvarigt teendt nar "100 %" er ndet, og den rgde LED (D7), kortvarigt teendt ved
da slagposition "0 %".
2) Nar der er streamforsyning til aktuatoren, men intet Y-styresignal, og kalibrering ikke er startet, vil LED ogsa lyse
konstant.
1 | Po osiagnigciu potozenia skoku ,100%” zaswieca sig na krotko zielona dioda LED (D6), a po osiggnigciu
ol potozenia skoku ,0%” zaswieca sie na krotko czerwona dioda LED (D7).
2) | Gdy do sitownika doprowadzane jest zasilanie, ale nie ma sygnatu sterujacego Y, a kalibracja nie rozpoczeta sie,
dioda LED réwniez bedzie $wieci¢ sSwiattem ciggtym.
cz 1) | Zelena LED kontrolka (D6) se kratce rozsviti pfi dosazeni ,100 %" a Cervena LED kontrolka (D7) se kratce

rozsviti pfi dosazeni polohy zdvihu ,0 %".
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LED kontrolka sviti nepfetrzité také tehdy, kdyz je akéni ¢len napajen, ale neni k dispozici fidici signal Y a nebyla
zahajena kalibrace.

A z6ld LED (D6) roviden vilagit, amikor eléri a ,100%"-ot, és a piros LED (D7) rviden vilagit, amikor eléri a ,0%”
I0ket poziciot.

i 2) Mikddteto tapellatasa esetén, de nincs Y vezérl§jel, és a kalibralas sem indult el, a LED is folyamatosan
vilagitani fog.
1 | Hmpaaoivn Auxvia LED (D6) avaBer yia Aiyo dtav ¢Bdavel ato «100%» kai n mpaoivn Auxvia LED (D7) avdBer yia
el Aiyo o6tav @Bdvel otn Béon diadpopng «0%».
2) Ortav uttdpyel TpoPodOTNON YE PEUUA OTOV eVEPYOTTOINTA OAAG dev UTTAPYE! Orua eAéyyou Y Kal €TTiong n
BaBuovounaon dev éxel apxioel, N LED Ba avdaBel emmiong guvexwg.
1 | 3enexbii CU[ (D6) saropaeTcs Ha KOPOTKOE BPEMS MpU AOCTUKEHUM nonoxeHust xona «100 %», a kpacHbIi
ru CW[ (D7) 3aropaeTcsi Ha KOPOTKOE BPEMS NPW AOCTMXKEHUN nonoxkeHns xoaa «0 %».
2y | CWI Taieke GyneT ropeTb HENPEPLIBHO NPY HANUYMM NUTAHUS HA UCMONHUTENLHOM YCTPOCTBE, HO MY
OTCYTCTBUM KOHTPONbHOro curHana Y, a Takke npu HesanyLeHHOW KanmbpoBske.
o | HENE “100 %7 ATREALER, 4 LED AT (D) EFEAE, M MFEA “0 %" fTAEhER, 20 LED 4T
zh (D7) k.
2 | HEPAT R Y =G S BRI LA, LED T th R,
1 | “%100% ulasildiginda kisa yanan Yesil LED (D6) ve “%0" strok konumuna ulasildiginda kisa yanan Kirmizi LED
(D7).
tr

2)

Aktlatore glg veriliyorsa ancak Y kontrol sinyali yoksa ve ayrica kalibrasyon baslatiimadiysa, LED de sirekli
olarak yanacaktir.

SQL361E100..1200

Funktion LED-Anzeige Anmerkungen, Problembehandlung
Aus O Kalibrierung durchfiihren, alles OK.
Kalibrierung i
Blinken - @ Kalibrierungsfehler
N | e
de Leuchtet —@- | Automatikbetrieb; alles oK.
Steuermodus Blinken Cl Interner Fehler, Problembehandiung
Aus 0O Kein Strom: Problembehandlung, eventuell Stellantrieb
austauschen.
Function LED Indication Remarks, troubleshooting
Off @) Run calibration, everything ok.
Calibration T
Flashing Cl Calibration error
en . Y . . .
Lit -®- | Automatic operation; everything ok."
Control mode Flashing O Internal error, troubleshooting
Off @) No power: Troubleshooting, eventually replace actuator.
Fonction Affichage a LED | Remarques, dépannage
Off O Calibrage exécuté, tout est correct.
Calibrage o
Clignote - @ Erreur de calibrage
N | e
i Allumée —,?\— Fonctionnement automatique ; tout est correct."
Mode de contrdle Clignote Cl Erreur interne, dépannage
Off O Pas d’alimentation : dépannage, remplacez éventuellement
I'actionneur.
Funktion Lysdiodindikerin | Anmarkningar, fels6kning
9
Av O Kor kalibrering, allting ok.
Kalibrering 1
Blinkar - @~ Kalibreringsfel
sV \ ; /
Lyser -®- | Automatisk drift. Allting &r ok.”
Kontrollage Blinkar O Internt fel, felsékning
Av @) Ingen strém: Felsdkning, eventuellt byte av stalldon.
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Functie LED-indicatie Opmerkingen, probleemoplossing
Uit O Kalibratie uitvoeren, alles ok.
Kalibratie Knippere
nd licht Kalibratiefout
AY | d
ni Oplichten - @~ | Automatische werking; alles ok."
Bedieningsmodus Eg'ﬁgftre Interne fout, probleemoplossing
Uit 0O Geen voeding: Probleemoplossing, eventueel actuator
vervangen.
Funzione Indicazione LED | Note, risoluzione dei problemi
Spento O Eseguire la taratura, tutto & corretto.
Taratura 1
!_ampegg O Errore di taratura
iante :
i N2
it llluminato —,?\- Operazione automatica, tutto & corretto."
Modalita controllo :::]Tepegg O Errore interno, risoluzione dei problemi
s O Assenza di alimentazione: risoluzione dei problemi, eventual-
pento R
mente sostituire 'attuatore.
Toiminto LED-merkkivalo | Huomautuksia, vianetsinta
Pois O Suorita kalibrointi, kaikki OK.
Kalibrointi 1
Vilkkuu O - | Kalibrointivirhe
fi NV
Syttyy -/f\— Automaattinen toiminto, kaikki OK."
Ohjaustila Vilkkuu O Sisainen virhe, vianetsinta.
Pois @) Ei virtaa: Vianetsinta, vaihda toimilaite tarvittaessa.
Funcion Indicacion LED | Comentarios, resolucion de problemas
Off O Ejecutar calibracién, todo correcto.
Calibracion Intermite -
0 Error de calibracion
nte ‘
N | d
es Se ~®_ | Funcionamiento automatico, todo correcto.”
ilumina !
Modo de control Lrlgermlte O Error interno, resolucion de problemas
Off O Sin alimentacion: Resolucion de problemas, sustituya el actua-
dor al final.
Funktion LED-visning Bemaerkninger, fejlfinding
Slukket @) Ker kalibrering, alt ok.
Kalibrering T
Glimter ~ ~®: | Kalibreringsfejl
da NP
Teendt @ | Automatisk drift; alt ok."
Styretilstand Glimter  ~®~ | Intern fejl fejlfinding
Slukket ®) Ingen strem: Fejlfinding, udskift eventuelt aktuator.
Funkcja Wskazanie LED | Uwagi, rozwigzywanie problemow
Wyt O Wykonaj kalibracje, wszystko OK.
Kalibracja i
Miga O Btad kalibraciji
ra N | d
el Swieci ~® | Dziatanie automatyczne; wszystko OK."
Tryb sterowania Miga O Btad wewnetrzny, przeprowadzi¢ rozwigzywanie problemow.
Wt 0O Brak zasilania: przeprowadzi¢ rozwigzywanie problemow,
- ostatecznie wymienic sitownik.
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Funkce LED indikace Poznamky, reSeni problému
Nesviti @) Spustit kalibraci, vSe v pofadku.
Kalibrace T
Blika ~®: | Chyba kalibrace
A | Y
cz Sviti -,?\— Automaticky provoz; vée v poradku.”
Rezim ovladani Blika ~®- | Interni chyba, feseni problémd
Nesviti o lv\lenl napajeno: ReSeni problémd, pfipadné vyména akéniho
Clenu.
Miikodés LED jelzés Megjegyzések, hibaelharitas
Ki O | Végezzen kalibralast, minden rendben.
Kalibralas —
Villanas O Kalibralasi hiba
h A | 7
u Folyamat @~ | A tomatikus miikédés; minden rendben.”
os fény [
Ellenérzési mod Villanas - ®- | Bels6 hiba, hibaelharitas
Ki O Nincs tapellatas: Hibaelharitas, esetleg a mikddtets cseréje.
AsiToupyia ‘Evdeién LED MapaTtnpRoEIg, AVTILETWITION TTPORANMATWY
Off O EktéAean BaBuovopnong, 6Aa eviaEel.
BaBuovounon T
Q\‘,’SBOOB ~®- | ZpaAua BaBuovéunong
El Avappév e~ AUTS _ —
n g uTépaTn Aeiroupyia- 6Aa evragel.
C AvaBooB A . . .
Aeiroupyia eAéyyou vl EocwTtepikd o@AAUa, avTINETWTTION TTPOBANUATWY
Off 0 Xwpig NAeKTPOdOTNON: AVTIHETWTTION TTPORANUATWY, TTIBAVN
avTIKATAoTAON EVEPYOTTOINTA.
DyHKUMA Wuavkauma MpumeyaHus, NOUCK U yCTpaHEHUEe HEUCNpPaBHOCTEN
cug
Bbikn O BbinonHeHve kannbpoBku, Bce B Nopsiake.
Kanunbposka —
Murane ~@- | Owwmbka kanMGpoBKM
ru -
Foput -,?\— ABTOMaTuyeckas paboTa; Bce B nopsaake.!
Pexwum koHTpons Mwranue O BHyTpeHHsAS owmnbka, NOMCK 1 yCTpaHEeHNe HeUCNpPaBHOCTEN
BhikT 0 HeT nutanuns: Mouck n yctpaHeHne HemcnpaBHOCTEN, B
nepcnekTBe 3amMmeHa MCNOMHUTENBHOTO YCTPOWCTBA.
Tk LED #ER4T HYE, WEHE
A O |87k, —YIIEH.
it \
IR 15 ~- | R
zh . \ ] G e .
=t SO | HEisfTs —VIER
SEEl ey e ~ | R, A
i O | Al M, RATMPATIR.
islev LED Gosterimi | Agiklamalar, ariza giderme
Kapali O Kalibrasyonu calistir, her sey uygun.
Kalibrasyon Y T
anip - @ | Kalibrasyon hatasi
sdénme :
t N2
d Yanmis —/,\— Otomatik galigtirma, her sey uygun.?
Yanip o " i
Kontrol modu Sdnme B | Dahili hata, ariza giderme
Kapali O Glg yok: Ariza giderme, sonunda aktiatori degistirin.
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de |Allgemein gilt, dass die LED nur die oben angegebenen Zustande einnehmen kann (permanent rot, blinkend
oder aus).
en |As ageneral rule, the LED can assume only the states shown above (continuously red, flashing, or off).
fr | En régle générale, la LED prend en charge uniquement les états indiqués ci-dessus (rouge en continu, cligno-
tante ou éteinte).
sv | Som en allman regel kan lysdioden endast anta de tillstdnd som visas ovan (kontinuerligt rdd, blinkande eller
avstangd).
nl |In het algemeen kan het ledlampje alleen de bovenstaande statussen aannemen (ononderbroken rood,
knipperend of uit).
it | Generalmente il LED puo trovarsi solo negli stati indicati sopra (rosso continuo, lampeggiante o spento).
fi | Yleisend sdanténd LED-merkkivalo voi osoittaa vain ylla esitettyja tiloja (jatkuvasti punainen, vilkkuu tai ei pala).
es |Como norma general, el LED hace referencia solamente a los estados que se muestran arriba (esta siempre,
rojo, parpadea o esta apagado).
da | Normalt kan LED'en kun vise de ovenfor viste tilstande (fast rgdt, glimtende eller slukket).
pl | Ogdlnie dioda LED moze wskazywac¢ tylko stany wskazane powyzej (Swieci $wiattem ciggltym na czerwono,
miga lub jest wylgczona).
cz |Obecné plati, ze LED kontrolky mohou nabyt pouze néktery z vySe uvedenych stavu (sviti nepretrzité cervené,
blika, nebo nesuviti).
hu |Altalanos szabalyként a LED csak a fenti allapotokat veheti fel (folyamatos piros, villogd vagy kikapcsolt).
el |Katd yeviko kavova, n Auxvia LED mmapouciddel povo TIG KATaoTACEIG TTOU ava@EPOVTAl TTAPATTAVW (CUVEXWGS
KOKKIVN, avaooBrvel ] afnoth).
ru |Kak npasuno, CU[1 MoXeT nokasblBaTb TOMbKO NPeACTaBeHHbIE Bbille COCTOSIHUA (MOCTOSHHO KPaCHbIW,
MWUraHue unu BbIKN).
zh | Ok, LED HRERI EIRE (RRE . WHRERIIRE) .
tr Genel bir kural olarak, LED yalnizca yukarida gosterilen durumlari (strekli kirmizi, yanip sénen veya kapali)
gbsterebilir.
de 1 | Wenn der Stellantrieb mit Strom versorgt wird, aber kein Y-Steuersignal vorliegt und auch die
Kalibrierung nicht gestartet wurde, leuchtet die LED ebenfalls permanent rot.
en 1) When power supply to actuator but no Y control signal and also calibration not started, LED will be con-
tinuously red too.
fr 1) | Lorsque I'actionneur est alimenté en électricité mais en I'absence de signal de commande Y et de de-
marrage du calibrage, la LED sera aussi allumée en rouge en continu.
sV 1) Nar det finns strom till stélldonet men ingen Y-styrsignal och kalibreringen inte heller har pabérjats kom-
mer lysdioden ocksa att lysa kontinuerligt rott.
nl 1 | Wanneer de actuator wordt gevoed, maar er geen Y-stuursignaal is en de kalibratie niet is gestart, zal
het ledlampje ook continu rood zijn.
it 1 | I LED rimane costantemente rosso quando ['attuatore & alimentato ma non c'¢ il segnale di controllo Y
e la taratura non & stata avviata.
fi 1 | Kun virransyotto on toimilaitteeseen, mutta ei Y-ohjaussignaalia eika kalibrointia voi kdynnistaa, LED-
merkkivalo palaa my0s jatkuvasti punaisena.
es 1 | Cuando se suministra alimentacion al actuador pero no hay una sefial de control Yy la calibracion no
ha empezado, el LED se iluminara en rojo de forma ininterrumpida.
da 1) Nar der er streamforsyning til aktuatoren, men intet Y-styresignal, og kalibrering ikke er startet, vil
LED'en ogsa lyse konstant radt.
pl 1) Gdy do sitownika doprowadzane jest zasilanie, ale nie ma sygnatu sterujgcego Y, a kalibracja nie
rozpoczeta sig, dioda LED réwniez bedzie swieci¢ Swiattem ciggtym na czerwono.
cz 1 | LED kontrolka sviti nepretrZité Cervené také tehdy, kdyz je akeni ¢len napajen, ale neni k dispozici
fidici signal Y a nebyla zahajena kalibrace.
hu 1 | MUkodtetd tapellatasa esetén, de nincs Y vezérigjel, és a kalibralas sem indult el, a LED is folyamato-
san piros.
el 1) Ortav utrdpxel TPoPOdOTNON YE PEUUA OTOV EVEPYOTTOINTA OAAG dev UTTAPXEI Ofpa eAéyxou Y Kal ETTIoNG
n BaBpovéunon dev éxel apxioel, N LED Ba avdfel eTmiong e KOKKIVO GUVEXWG.
ru 1y | CWI Takke ByaeT ropeTb KpacHbLIM HENPEPLIBHO NPU HANMMYUK MUTAHUS HA UCMOSTHNTENLHOM
YCTPONCTBE, HO MPW OTCYTCTBMM KOHTPOJIbHOTO curHana Y, a Takke Npy He3anyLeHHOW KannmbpoBke.
zh | B PAT RS ERER Y S S BRI IR, LED AT RESRFAARE.
tr 1 | Akttatore gug veriliyorsa ancak Y kontrol sinyali yoksa ve ayrica kalibrasyon baslatiimadiysa, LED de
surekli olarak kirmizi yanacaktir.
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Abmessungen / Dimensions / Dimensions / Matt / Afmetingen / Dimensioni
Mitat / Dimensiones / Mal / Wymiary / Rozméry/ Méretek / Aiactdoeig / Paamepbl
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Product type A B C D E 9F G H Weight [kg] EN ISO 5211
SQL341E25 192 145 114 171 11%11 42 4-M5 20 3.6 FO4
SQL341E40 192 145 114 171 14x14 50 4-M6 20 3.6 FO5
SQL361E25 212 145 114 171 11%11 42 4-M5 20 3.8 FO4
SQL361E40 212 145 114 171 14x14 50 4-M6 20 3.8 FO05
de =200 mm: fir Montage, Anschluss, Betrieb, Wartung usw./
en = 200 mm: For mounting, connection, operation, service, etc.
fr =200 mm: pour montage, raccordement, fonctionnement, entretien, etc./
SV =200 mm: For montering, anslutning, drift, service, osv./
nl = 200 mm: voor montage, aansluiting, bediening, onderhoud, enz.
it = 200 mm: per il montaggio, il collegamento, il funzionamento, la manutenzione, ecc./
fi =200 mm: asennus, liitanta, kaytto, huolto jne./
A > es = 200 mm: para el montaje, conexion, funcionamiento, mantenimiento, etc./
A da = 200 mm: Til montering, tilslutning, drift, service mv./
pl =200 mm: Do montazu, podtgczenia, obstugi, serwisu itd./
cz = 200 mm: Pro montaz, pfipojeni, provoz, servis apod./
hu =200 mm: Szereléshez, csatlakoztatashoz, miikddtetéshez, szervizeléshez stb./
el =2 amd 200 mm: MNa eykardoTaaon, ouvdean, Asitoupyia, cuvTripnon K.AT./
ru =200 mm: ansa KpenneHus, CoeauHeHns, aKcnnyaTauumn, obenyxusanms un np. /
zh >200 mm: HT%3%, &, 817, RHE5.
tr =200 mm: Montaj, baglanti, galistirma, servis vb. igin/
SQL341/361E100...1200
- D -
E L h
s
< J | | %
\ e =
>
2
i (] =
C B E F
1 ]

Product type A B C D E F G H (7] J Weight [kg] | EN ISO 5211
SQL341E100, SQL361E100 | 275 | 125 77 216| 125 |242| 17x17 | 35 70 4-M8 11 FO7
SQL341E400, SQL361E400 | 327 (187 | 105 |[262| 150 |280| 22x22 |55 102 4-M10 22 F10

SQL341E1200, SQL361E1200 | 383 |121| 242 |293| 161 |333| 32x32 | 65| 125, 165 | 4-M12, 4-M20 35 F12/F16
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